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Introduceion

nhjotlvo el pre:ente crabaJu ciene
forma. genéral, un gistema: de . Cont ol
ticulur, uninterfaz Humbrc'- Maquinn L} trnvG'
nlibln xntaractuar con dicho uxstema.

El-sistema.de control dittribuidn,. como todnl 103‘ dn este tipo,™
‘cuenta com médulos autbnomos que son capaces.. de.realizar algunas
acciones de  control. Estos médulos controlan-ciertoe numero de
variables, tanto analdgicas como digitales y ~generalmente, se
o ancuentrarf instealados cerca de los elementos de control que han
2x.de-gobernar. :

El' sistema cuenta con un par de computadoras que realizan, entre

"otras cosas, la carga de informacion de todos y cada uno de los
parametros que intervienen en el proceso, la concentracidn de
dicha intarmacidn, el despliegue de esta a traves de diagramas
mimicos, desplieque de tendencias, modificacion de variables etc.
Los comandes insertades a traves del puesto do control son
capaces de alterar cualquier parametro del sistema
independientomente del médulo en gue se encuentre.

La ‘interconexién entre computadoras vy modulos se lleva a cabo

mediante canal serie a traves del cual, dichos modulos een

contigurados, e¢ decir la computadora 1los carga con . teoda la

informacién que requiere ese modulo pava operar. Tanbien a. través

de este  Ccanal se realiza wl munitoreo de variablaes .y
‘eventualmante, ¢l camhio de pardmetros, N

Cada modulo estd equipado con memorias RAM 'y FROM. -Enlas

‘primeras, se almacena principalmente la base de. datos de dicho

médulo. " La ‘memoria ROM contiene ‘los programas “de ‘Adquisiciény

‘Becuenciacidn de Algoritmos de Contrel, Biklioteca de Algoritmos

de Control,  programas de Diagndstico, - Programas de Comunicacion

con Computador Caentral y Programas de Imterfaz Hombre ' Maquina .
de Campo. . :

Lng,;grggr;maq ~de  Adgquisicidn consisten -en - la -adguisicion-y
atreo de las variables “de campa, . tanto analdyicas “como
digitales. © Estas valores 0% validados, normalizados y:
acondicionados para que otros programas . puedan hacer el

tratamiento .correspondiente.

“Los -programas de- . secuenciacidn de Algoritmos . de Control tienen
powabjeto el -ordenamienta y “llamada .a - eaecucxén de ~los
: 1gur1tmni de control para - una apllca:!ﬂn determ)nada.. o

La bihlluceca ds Algoritmos de Cnntrnl contiene 20 diferentol
t:pol de algoritmos. de control que operarn
varlable-,— para-:modificar su :ompnrtamiento

pa:ron~vreqncab1—:idn.
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'Lol'proqhaﬁés de . Diagnéstico -efectdan una® verificacion “de la -
imemoria, fuentes de alimentacién, comunicacidén.con-la :nmputadora
central, .y el estado funcional de algunas tarjetas:

“Los programas de comuni:a:ibn con computador central tionen camo
“fin recibir la configuracidn para un . médulo determtnado. recibir
trdenes de modificacidn de parAmetros y  ‘enviapr-la informacion

solicitada, Lo : oF

La Interfaz Hombre -~ MAquina de Campo tiene por -objeto monitorear
la base de datos local vy  proporcionar un medio  para.'la
modificacidén de parametros. Esta comunicacidn Hombre - Maquina
puede ser realizada por medio de una terminal tipo VT-100, una
computadora Personal o una terminal portdtil. Para.esto, deberan.
conectarse dei puerto serie, al canal de comunicacién del mddulo,
empleando una interfaz tipo RE-232C.

La siguiente figura muestra un diagrama’ esquemAtico de T la
Arquitectura del Sistema de Control. Cabe -decir, que . esta:

arquitectura tiene un formato general ya que no depende del tipo -~
de proceso que se desea controlar. . : :
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cxnales uue real:za 1a Un dad dn
IODS - PR

Adauisicxdn de Senales Analbqicasf;
Aduuisicion de Serales Digitales,
Validacidn. Normalizacidw 'y A:ondlcxun
Sefales’ ‘Analdgicas.
Deteccidn v Reportie de cambios y r'
“en-Sefales Analdgicas.
Detecc1dn y Keporte de cambio du
~Digitales.
- Ejecucién autdénoma de diversos
blogues de Control. N
~  Capacidad de  Comupmicacidn - a-
Proceso y a terminales locales, ™
- Auto-Diagnédstico local. e
— Configuracion remota  Jde:. todasss
Control v Adquisicidn. ” g
~ .Modificacién remota de puntos-de consigna
condiciones a los hloques de-tcontrol:
varianles de adguisici6én. L
“  Gene) ac lon de Galldas fAnaldylicas
acciones -de control directas

L1 TAdquisicisn de seiales Analégicas

L lel adquietcadn consiete en el 'inl:{et's\:r-u'u
variables analdgicas de emtrada.-

v Las variables analdgicas san :nnvertidas ‘e
Sbites
;A cada.“entrada. analégica . se le ‘pueden'

i periodos. de.muestrea para su.adyuisicions

- 500, milisegundos.
- 1 segundo. y
- 2 segundns.

- Ademas del nuestreo - se  puede du!nhgr un
“consiste eniconsiderar-eli valor promedio
;mugstras como el .valor de la entradavi:i

i1.2  Adquisicion de seWales Digitales

En el caso  de las seiales digitales:la
muestrearlas periodicamente. Entc‘ :
de SO0 milisejundos.

Cada entrada digital consiste . de una e




“llasialarmas_de. Jdesviacion se especifican dando . el Dorcont
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153 5 Tratamiento de-las.sefales: analogicas.

. Una-vez ‘que " las ‘se’ales ‘fueron adquiridas -y . convertidas es
preciso ~verificar ‘que ~los -valares registrados - se encuentren
dentro del rango especificado.para el . instrumento o transductor
‘que . se  este utilizarido, esto por - wiviplu  para. el caso de
instrumentos: que producen -una - sedal de d a 20 miliamperes,
implicard verificar gue el valor adquivrido sea mayor 6 igual a 4
miliamperes y menor ¢ igual a 20 miliamperes. Si este rango es
violado, se considera gue el . instrumento estd ‘en falla .y la
entrada analédgica es puesta fuera de servicio.

8i el rango fue  adecuadp se procede a convertir el valor
analégico & un valor .rormalizado de 0.0 a 1.0, este valor
cnormalizado parmite gue la sedal purda ser usada  por 1o0s blogues
de control y . que sus niveles de alarma puedan ser comparados.

Una vez que las seRales fueran normalizadas se pﬁocesan a finﬁdo\
compensar cualquier no-linealidad gque pueda tener el transductory
para: esto la UAC cusnta corn varias funciones de. linealizacién. que

- el usuario puede especificar para cada entrada.analégica.;

“i.d Deteccitn y reporte de sedales Analoéfcaiy

-Una_. vez._que  las -sefales fuerun adquxrxdas, “normaliz
linealizadas se verifican dos :andi:iunes,, susTnivelps=d
y si hubo cambig, : e e ;
Be . consideran .-seis alarmas pawa vcada- Variabléf analédgicaid

SEntradat : ST P S AT IS S

- Nivel Critico Alto.
A= CUNivel Precritico ‘Alto,.

SR S =7 Nivel Precritice Bajo. "
: = . Nivel Critico Bajo.
- Desviacidn Ascendente.
=" Desviacién-Descendente.-

-Cuandb --la variable sobrepase el nivel Precritico "se genera
Alarma. Precritica, y cuando sobvepase el navel Prﬂcricico,
Critico se genera una Alarma Precritica y una Alarma Critica.

cambio mdxi1mo ascendente o descendente por segundol

.Cada condicion de alarma tiene un indicador indepsndiente‘
permite diferenciarias en el caso que. ..se
simultaneamente, . SRERtE

Cada alarma de nivel tiene asoc1ada una banda ‘muy
-que.la condicién de. alarma - cambie,: cuando la
alrsdedor del punto de alurmd. ;
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Ademas' se  puede definir un valor
sensibilidad que serd el’ incremento 6 decr
sufrir la variable de entrada para
reportar. a la computadora- 49_Proce|

}.5 Blaquel de Cnnhrol

La “funcidn de Control cons:ste en reqular al
las variables analégicas’ que se  desean controlar:
Ctemperaturas, presiones, flujose, etc.). N

La. realizaciéon de esta  funcion, se. lleva a cako
conjunto " de " acciones de control  simples, ‘eje
secuancia deseada. A ese conjunto de acciones .se
" bloque de control “ vy comprende la actualizacid
.-salidas y la aplicacion de diversos algoritmos
“dispone de una biblioteca de algoritmos de conty
una serie de rutinas capaces de realizar todas
control que se requieren para esta aplicacion.

La ‘interconeccién de cada bloque, los ~ para
algoritmos, las entradas, las salidas y demds res
cada bloque se especifican durante el proceso de

Dentro de la unidad se encuentra una biblioteca
para cada uno de los algoritmos de control que: pu
la unidad, esta biblioteca se puede amplian. de.
necesidades especificas de cada unidad de-contvrol,

Las funciones que implementan  los  algoritmos
continuacion S : :
- Cnntro)el PlDl

s ‘Normals.ii:
Razon.
“Banda. -
Batch.,' e

L Estac1unes manualesl,
o Analdgica. L{

T-Digital.

Contyol UN-/ OFF

Cuntrol Hidraulxco

_runcxon de: Adglaptu

‘Funcxon dn t

'Uperadores~axgeb hie
: JExtractor:d

a traves Jideun
cutadas: “en.ilas’
le: 'canoce ‘como
n-. de entradas’y
de control. Be
ol que contiaene

las acciaones de -

metros de-loes
tricciones. para
configuracson.'

conel cédiqo

ede implementan
acuerdo

se
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Qumador.» :
Hultiplicador L . PR
Dlvxsor.;ﬂr 4 . RENRTRPRIES: . e

L Vsslactores de seRals T
; S Geleccien’directa. e
T Mas Alto./ Mai Bajo. -

.6 " Comunicacién

ijl.&.l Vintrudu:cidn‘

La ‘UAC tiene .la . capacidad..de-= conectarse s una‘computadora
central por medio de una red de comunicacion,: - lo' que pnrmlte«q
opere dentro de un sistema de control’ dxltrxbuxdo. LN

Por medio de¢ esta red la computadora central transfiare a
la informacidn que requiere esta para -~ generar la base de datos
local durante la configuracion, asi mismo puede: monitorear el
extado Je luw variables de  proceso (un‘u-l-- de wntradad’icamd i de
las, variables controladas  (sefales  de salida)y  awei’ ‘:nmo
informarle al operador de las condiciones de alarma que ocurban'y.
definir los puntos de consigna de los bloques de control. -

La red de comunicacidn estd sujeta a un protocoln de :nmuntcacion
que permite el - intarcambio de informacidn entre los distintos
elementos conectados a ella, define prxoridaden Y. detecta erroras

en la comunicacion. ! .

La topnlngxa soportadai-por 'la~5red;~95'* upa™ cohfiguricién
maestro-esclavos en multidrop.v Cada unidad puede estar conectada:’ .
“J:a . dos canales . de cnmun::acidn. lo que. permite una configuracidn: .
Lredundante, U . s : S

‘muestra:.un

CEn li siguiente- figuhab.
.canfiguracidn,

““'diagrama - de :esta
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la ~computadora 'central se }'
unidades -‘de ‘cantrol. ' Cada;
dxre:ciﬁn

rf'dntarminadn numero
leontrol’ ruspondera
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control. ~Todas las unidades de control conectadas al canal serie
fraciben'él;primer dato del mensaje y verifican que  'la direccién’

i 'del-mensaje-corresponda a Ja direccidn que tiene: asignada,: .si-la
:direccion corresponde, entonces se recibe el resto del mensaje,
‘si‘ro 'se ignora y el médulo de comunicacién de la unidad :nntlnaa
elperandu otro mensaje. :

|
|
.

£1 ;mnnsaja de- comunicacién . tiene un ,fobmato general con.-tres
] L’C_lol’lll basicass . : .

- -Encabezado
-~ "Cuerpo .- R .
—-Cédigo de Redundancia - L

TYENTel encabezado como primer-datoestd el codigo de ‘direccién y
“en.seguida la informacitn de  namero de mensaje, . tipo, nimero de
datos, = etc. El cuerpo contiene la - informaciotn. que se quiere
Ttransmitiry y.. finalmente el codigo de redundancia contiene
‘informacion ~ para peder  determinar “si ‘el ‘mensaje ‘se recibié’
‘covrrectamente. o sl se presentd algun error en -la . comunicacion.

ﬁa compﬂtadora central envia dos tipbsvbASicos dé mensajes, los. =
“mansajes ‘de comando y los de solicitud. : a

En- los primeros “envia un blogue de informacién y'aspera de 1a;,
’unidad de_control una confirmacidn de. su recepcidi, 8

Enlos de solicitud envia ‘un blogue de ‘solicitud de= inforhaCAOn
vy la unidad contesta con a! bloque de datos uolxc:tado o,con'hni
condicidén de ervor. E :

“.Cuando” el procesador de comunicacign recibe un mennaae de 1a
<computadora central, verifica su integridad y de acuerdo alitip
le . informe al procesador masswbro yue hay anformacion: di-uunibl!
Jpara 1 6 que se requiere determinada xnfarmac:dn.»

1.7 Diagnéstico

~Las funciones de diagnostico  se pueden clasificar  en dos tipos,
‘las de diagnéstico puramente interno de la ‘unidad de control.y
las funciones que permiten diagnosticar las fallas que ocurren
‘eon relaciérn a las sesales de entrada y salida. En  las primeras:
se tieven la veriticacion de la memovia, la comprobacion de
comunicacion con la computadora central 'y la verificacién de las "
fuentes . de alimentacion. En las segundas  se cownsideran -la
verificacion del gstadn  funcional de las turjotan  del
controlador, la verificacién de los conectores a campo y los
rangos de operacién de los transductores.

Estas ftunciones son. realizadas en - torma periddica por la UAC;y,
los errores detectados son reportados a la computadora central,
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.>.Como . se menciond anteriormente. existen casos en los que la unidad
procede a poner fuera de servicio .alguna - entrada analégica’o
digital. Las condiciones mas frecuentes son la falta de conector
a campo o la deteccion de un valor fuera de rango. Asi mismo la
UAC puede proceder a pornerse en fuera de servicio en forma total
si detecta una falla gue comprameta la operacién del proceso, en
€1 . caso de que exista un  mecanismo de - respaldo este. mecanismo
asume 8l coantral al quedar la unidad fuera de servicio.

1.8 - Modificacién Remata

La' unidad. recibe a traves del canal de comunicacidén tanto
solicitudes de reporte de cambios, como ordones de moditicaciow
de  -parametros. Esto permite la 1nteraccion de la unidad . en. un
esquema .de control distribuido, donde la computadora central. de

proceso se. encarga de mantener la supervisidn sobre el.. proceso Vil

de  ajustar los puntos . de consigna, niveles de alarma, etc..:
“‘mientras que las unidades se responsabilizan del control directo
‘de la’planta. ¢ TR

‘1.9 Geguridad
Ademas de los mddulos mencionados, la ﬁnidad de control cuenta

con una tarjeta de monitoreoc llamada tarjeta centinela que’
verifica continuamente las fuentes de alimentacion y las sefales

de Watch-Dog del  proceso maestro. - 6i alguna de estas neﬁalel"

falla o si se detecta la sefal de falla interna generada por el
procesador maestro, se envia una seidal a la ‘planta para activar
los sistema de respaldo. La tarjeta centinela le presentara al
operador un coddigo que indica el tipo de talla ocurrido en la
unidad.
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"interﬁé»de la

LUAC. se consideﬁéﬁ iﬁli;iquisntéi"

“\ariables ' 'Digitales
“:Variables Analogicas
Ranuras de Contraol .~
./ Balidas. Analéygicas
~Salidas-Digitales :
Tabla de Paro de Emcrgenc:a

T de. kntrada i)
yranaIOqicas idquirldan deli camp

alor nnrmalizado de

ila
.UOOO a. o, 9935

ndi:adur de Alarmas,

Valor normallzadn Ta
“considera ‘una . condicién
Loauperior, . E
‘Valor mnormalizado . 'a
considera una condicién P
suparior. i

“valor normalizado -hasta
~una condicion de. Alarma:

. Valor normalizédo“hasté
S una.condicidn . de:Alar
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minima del vale

un sagundo para:; :onsid

sCriticazsuperior )
2.Precritica: superior.
Precritica inferior
LCritica Inferior R
“Desviacion Ascendente
.. Desviacidn Descendente
.Indicador de Alarma’
3 W S

2,102 fEitchtﬁra Eipetifiéé de las’va

CiEn el icase . de. las ViPliblEl de” en
adam;s los s:quientes ‘campost -
e UB]CALION Dof:n:c:an dela’terminal:
. : - de Adquisicidén vy Conbrol
valow de la entrada. b

R_B . Rango “superior. -de normalizacidn,
convertidor que currespunderé

~normalizado 1.0, :
E17valor del ‘convertidor va-de
que coirresponde a Wy camkio-d gitalid
& OxXQOFFF respe:cxvamente .

. Rangu inferior  de nonmulx*acidn, valo
*convertidor que currespundera ’
“mormalizado Q.0,

;fFactor” de ganancia Adefiﬁjdo
‘amplificador.de entrada-del:con




CCARITULG 2

; SE}}JBB” -

'Defini:ian de porcentaje dE
variable de. entrada minimo:

que s deba reportar
computadora de proceso. -Los
son los siquientes:

Valor definido % dexéamhgd

valop::
zoEsizie toma

< lag
‘:qiljecgu 3

Bdigo que- define ‘el  tipo " de
inealizacién: o acond:cxonaminntu
tilizara parala cncradn

‘Activacion cada;
‘Activacien:cada i




:de s

Cambio'

§ blt 15 de la palabra
'repreuenta el e;tadu 1é6gico de dicha" hic.

»2 3. Ra&nura’is"do’ Control

!ntroducciﬂn S e
Cnntrol hJecutivo.

Control EJecutxvo es el nombre con:. el que se dnno:e
de tareas y rutinas que .se encargan de: supervisar’ ‘Ta“obtencion
entradasy -secuenciar. y eJecutar.u onty
actualizar las. salidas. *

“Antes de describir las ‘funéiones ﬁespe:{ficag
Ejecutivo, conviene. - conocen las congsideraciones:
estructura sobre la que opera.’ e " PR

Antecedentes.

La selsccisdn de la: frecuencia ' de muestreo de. las variables ‘de
procesa,. en una industria a la que se- .le aplica. un ..sistema de
“eantroly T requiere “de unvandlisis:detal lado-de-la-rapidez-con-gue:
las variables a controlar cambian-o pueden ser cambiadas. Para
esta aplicacién, se observo que frecuencias de:. muestreo
comprendidas entre 0. y 2 segundos, permitian proporcionar una
alta capacidad de ejecuciéen sin incrementav ev demasia.el costo
del sistema.

Con-iderandn las observaciones anteriores, se establecid ‘que 1a
‘acciones de control serian realizadas con periodos de 0%, 1,:1.%
y.2 segundos, dependiendo de las caracteristicas del prn:qla} .




vision, “se subdivxdié cad
t' de las fun:xonas de “la: U AL C.

~:Diaqn6|tico.
= Configuracion,
- Salidas analdgicas y d)gicales.g.

LGORITHO" €8 una rutina dentro de la biblioteca de-contro
‘rnaliza cuna funcién de control especifica. El . sistema; cuenta
“como ‘ya . 'se ‘ha mencionado, con una serie de - algnriemog ‘cuyo

ti-mpol de ejecucion pueden variar de uno a otro.

-partir.de este hecho, sce considerdé como unidad de . duraciéniel
tiempo - que comsumia un  algoritmo cuya eiecucidn fuese  1a més

P Posteriomente, se dividié informalmente el  tiempo de
ojlcucion de un' marco en dosi acciones de control por-un’-ladoly
el.resto . de las funciones por otro. Tomando como referencia la
‘mitad . de un marco ¢ 250 milisegundos ) y considerando la duracién
. del::resto.de los algoritmos, se determind que vl -marco tendria

capacidad para ejecutar un numero de algoritmos  de control cuyo' i

t{nmpo de: ejecucidn no fuera mayor de 240 unidades de duracién.

' RANURA es la definicién de wun  elemento de control qu
implica al algoritmo, independientemente de su  duracién, y los
valores de todos sus pardmetros incluyendo la-identidad dn sus

rtradas y salidas, - ;
De wsta tormna, la UJACo Liene cCapacidad pare definir hanta
ranuras de control divididas en 4 marcos.

“Durante el proceso de configuracidn, entre Dtras Cosas, se llena
. la Tabla de Ranuras con las direcciones 'y valeores -asociados

“cada’algovitmo. - Despues, se-procede a -cargar-la-seguenciasdesla

ranuras a ejecutarse en  la tabla de Secuenciamliento de Ranuvas.
Esto ultimo  se hace «con base a la  trecuencia ‘de activacién
establecida para cada algoritmo. ! g 2

La tabla de ranuras es una estructura.que 1t1enevcapacidad ﬁara
Soalmacenar. la  informacion - de - hasta:.-960Q - .-algoritmos.

informacion incluyes tipo de algoﬁitmo, TfrecuenciaTiTde
activacién, modo de . operacitn, - constantes) puntos ~derajustey
direcciones, etc. . L .

La tabla de " secuenciamiento de Sranirasy lol’a‘munt’
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= Tar-a'a de Secuencaamlentn de Ranuras. .
VY= Tareade Ejerucion de Ranuras. : :

La .taf‘a de. - SecunnciamienCO“ de ~Harcos ‘prohorciahé IA‘

“sineronizacion . de la activacioén . de los marcos. ks decir, genera
. un pulso . cada S00 mseg. e :

La tarea de BSecuenciamiento ~de ranuras  obtiene - un marco-y

verifica que la ejecucion de las ranuras se  haga con  base a.-la
secuencia establecida, Tambien verifica, al momento. de cargar,

-que la duracion de las ranuras a ejecutarse no exceda 240°

unidades de duracidn, en cuyo caso, cargara aquellas que le saan
posibles y generard un mensaje de error critico. 3

‘Tarea de Ejecucién de ranuras. Cuando esta tarea. es iniciaday
obtiene de la tabla de secuenciacion, el . ndmero ‘de ranura’a-
sjecutarse. - Con este dato se direcciona a la takla de ranuras ‘en
donde obtiene todo el entorno del algoritmo . indicado, Estos datos
son  enviados como parametros al algoritmo contenido:en:ila

biblioteca de control, para su  procesamiento. - Finalmente,

actualiza la base de datos.

Con el fin de garantizar la continuidad de las funciones:  de ésté
tarea, se ha dividido en tres etapas de duracion . limitada, La.

primera: es la de adquisicién de entradas,  la cual comienza

inmediatamente despues de iniciado el marco. La etapasiguierite”

vealiza la ejecucidn de los algoritmos y por - Gltimo, la tercera
etapa se encarga de actualizar las salidas. . . el

2.3.1 Definicion de Ranuras

2‘3 1.1 Eltru:tur-a Goneral

ERTICE)
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La ' posicion del namero de ranura en la. forma ;ﬁterior'defihe ai
secuencia de activacién de las ranuras, en otras palabras la ‘ran
s® activan en el orden fijado por @1 numwro dn MARCD

ésta puede ocupar mas de un marcos

4 Marcos Activacién cada
2 Marcos . Activacioén cada-l, sequndn
1 Marco Activacion cada 2

N, N+240, N+ABO y N+720 -

y para activacién c/l-se

Ny N+480

Por ejemplo li',d
liguientes bluque
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El nimero de marco definido por elr prbcedimieﬁto antefibf'débeﬁéli ,L

ser cargado en las formas que definen las ranuras. En sl caso da’
vanuas con periodos de muestireo de 500 msegy. 'y Ll seg. se deberd’
indicar el primer marco que ocupe la ranura. ‘Asi paraielicaso
anterior tendremos que la relacién Ranura-Marco . queda“como.-...
sigues Ll SN

Ranura Marco

01 ‘ 248

1009
Q0&
[aJel

- 2dd

2.4 Balidas_

2.4, Estructural’;

‘Con el:objetn de poder ‘controlar el proceso es necesario ‘anviar
sefales de-control a campo, - para le’cual se,ﬁiene~unageltruttubgv
que define . las "variables que “se venviaran -al.:exterior iyrla

sterminal fisica de la UAC pov dande se enviardn, ‘los:campos:de
dicha' astructura “tanto-  para.-variables _analdgicas :como: A
variables digitales de salida son: : : LT

CSTATUS - Estado Uperativoy Dentro o Fuefd de
efinicion de:la tefhxha!»fﬁsié}fdm

T de Adquiwiciony Controlopor dondelse
el-valor dela salida, -

L0 UBICACTAN.




o L - e -

“parg de'Eme;gencia

2. ‘) 'iﬁtrodu:£30n

“La’ Unidad “tiene la capacidad -de . asociar. a las ranuras que
‘producen salida al exterior una condicién externa, ya sea sedal
digital del proceso u orden de_ la Computadora de Proceso, a fin
'de que ‘cuando esta condicién  se presente se obliguea la salida
‘del.proceso a una condicidn .especifica.

Las condiciones especif{éas preVistas sons
El Gltimo valor ' de 1a salida

Un valor-especifico.predeterminada,
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encuentra en operacidn. 'Esf
adquiere del “exterior~ “ho
ariahle mantiene-su ulbimo valo

",Lal varp bles - de salida presentan un valor indECerminadn'durant e
lapla ‘que “transcurre - entre el en:andido Ty.ila variable. es
i ada 'y pussta en servicio.







'El'confboladoﬁ Proporcional - Integral — Derivativo ¢ PID ) es un
blogque que tiene la capacidada de controlar una entrada a un.punto -

de referencia dado por medieo de una salida de control.

Para-efectuar lo anterior, el controlador tiene en su interdion:un

algoritmo digital el cual toma en cuenta el error existente entre
‘la_.:variable de . entrada y el punto de referencia asi. como los.

valores “anteriores de la entrada para poder generar .la selal de

~salida,

La dinamica. de '1a  accién de control se fija a btraves ' de i;g'r

eonstantes de contral  kp, ki y kd ' las cuales -isirven ‘paral:

sintonizar la accién de contirol.  Los valores de estas.constantes
depeviden de la dinamica del proceso. ’ : 5

M]S|V

DY|PD

. ; "
v

—ALM-—3

na variable de. salida procedevte de otro algoritma.

, PRE Polarl;a 157 salida de control, se trata de una seifal

i comportamiento de la salida de control; esto guiere decivt que por

Cexterior alilazo)d es posibie cambiar el valor de la salida para
~que.-la accion de control fival sea mas rapida.

CUIMPEs una entreada digital que es usada cusndo el controlador es
parte. de una cascada. Cambia al controlador a modo manual
imposicion. Este modo consiste en retroajustar todos los valores

depositado el valor gue esta tomando el otro -elemento- de:la

cascada. E) controlador guedarad hlogueado en. el  modo descri@ob‘"

mientras la entrada este activada.

SAL- Es la salida de control generada por el klogque

ALM - La palabra de Alarma y Modo es generada yor el al-y:’n‘“i’t:mu' Yy

el modo en que se encuentra funcionando el algopsitmow

g:-la varxable de proceso a controlar, en la mayoria delos
casos-se; trata . de una sesal leida de campo, pevo también puede,

'varxable, Sque " su  uso generalmente es el anticipari:el”

:medio del-conocimiento. del valor de wura variakle (generalmente’ =

=del-.contirolador al -valor deseado en modo manual, en el cialj esta ™=

Jen esta se encuentra contenida toda  la informacion - -de’alarmas:y:
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MD Modor  E1 controlador puede funcionar ‘en dos,’mo&ns de

operaciéni - Automdtico y Manual. En el modo automatico la-salida.

de control proviene del cdlculo del algoritmos'de’ controli” En
modo  ‘manual la salida estd dxre:tamento.‘duterm!nada

operador.

8P Es el punto de referencia. -al - cual
entrada. . .

VDN Es el wvalor que se desea en la
trabajando en modo manual.

El alqbritmu PID implementa las
ceontrolador PID cuya salida es:funcion:d
variable de proceso de entrada y el[v9

- SALIDA_DE_CUNTRUL
dondes :

‘P wEs la accitn de la parte prnpor:iunal

(KP % DESVIACION)

s ,: el = Ew-la accion de la parte lnfegral-
; : (K1 % INTEGRAL_DE_DESVIACION) «i%.

D = Es la accidn de 1a parte derivativa.
(KD & RAZON_DE_CAMBIO_DE_LA DEbVlACIUN

FF = £ »l término de antxc:pacxon de la acc:én de contrul.

o PL w - Salida calculada a error coro., &e usa.para compansa
pn-iblul errores en estado estable ‘que’i se’  presenten jan;el
‘comportamiento. de un. lazo al tratar:-de-estabilizarlo:-a unpunto:
de ~ rof-rcncxn. ; ; N 3

KP t-mbt.n llamada Ganancia  de algoritmo de control, 'es-la

: constante. de proporcién’ o’ propercional  que . indica.el
porcentaje’ ‘de “banda proporcional ‘del " sistema. qu
-intervendra._en el cdlculo del controlador. e

8 l1a constante . de :nfegra:ian o integral’ ‘que . indica-el
numero’ - de. veces. . en . que - se.  duplicard el . térming
proporcional  en--una  unidad. - de.  tiempo, generalment
speciflcada en: repat:cxonns por minutu. K 5

[ la constanteiv der:vatlva. Indkca el pnr:entaJe y a
razdn . de cambln ‘de la-sewal . de entrada que v es:.tomado:en
cuenta: paraiiel’ ;alculo de:’la sallda de”‘control
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‘Elalgoritmo implementado es digital, implica‘'que el ‘cdlculo-de:.
la-"se®al de control depende de las - muestras de la‘ " seRal'  de:
proceso, las cuales entran al calculo por diferenciasjqud'tnma en’”’
cuenta hasta tres historias del proceso para generar. la seRal.de
control. i i

3.2 PID RAZCON

El controlador PID Razoén es un,  bloque que tiene.. la capacidad de
controlar una entrada a un punto de referencia’dado por medio de
una salida de control, pero ademas puede recibir’ como su punto’
de referencia una variable o seRal para ser.conectado en cascada.:
El controlador tiene en su interdior un algoritmo digital, el cual-
toma en cuenta el error existente entre la variable de entrada-y
el punto de referencia asi como los valorés anteriores .de la’
entrada para poder gererar.la sefal ‘de~salida: LT

“'BPR-Es @1 punto de referencia remoto. Variablel in
que sarvird como  punto de referencia cuando. el
encuentre conectado en cascada. -

‘El algaritmo PID razdn implementa las - fupciones  ‘basicas ™ de un:.:.
controlador PID cuya salida es funcidon de la  desviacidon. entre:la
variable de proceso de epntrada y el valor de referencia,

Su configuracidn normal es estar conectado en cascada conotro
controlador, . tomando el controlador razén:la pasicidn internaide

la-cascaday, “es ‘decir, ‘estara manejando directamente el elemento
- tinal, “En este ‘caso el punto de referencia ‘de’ trabajo ‘estd
-formado ~por el punto de referencia remoto asociade: a ‘dos
.constantes:

RAZON Es  la constante de escalamiento del
referencia remoto la cual sirve para
compensaciones en configuracidn cascada, .

© BRAZON Es la ' constante de desplazamiento del
reterencia remoto la cual ‘sirve . para
micompensaciones en conftiguracidén cascada. Lipa

a é;GiF{On'dé salida es la‘;mismé deligonefdlado"
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- BAL1DA_DE CONTROL 2P LD FF pL

LII‘%:énltthﬂi e’ control son  las mismal des:r:ta:
-cantraolador-PID, tnnsendo las mismal cara:certiticas. o

en el

El controladnr Pid Banda es un blaqu que-tiéne ’ la :apacxdad de
»cantrular ‘una.entrada’a unpunto.de reforenc:a dado por: medio de
~una-‘salida : de :ontrol.. pero ademés ‘se-le . puede: espe:lficar una
A banda unasit segunda’ constante

I algoritmo PID Banda implementa las funciones: - basicas -

na legunda constante proporcional  (gb) la’ cual se

de.: error (pab). La‘ecuacion de salida es la misma del controlador

SAL 1DA_DE coNrRUL N I R

a difarencxa que "8i el error es menor al rango
ta’la. .constante . gh, -y en elicaso-contrario
i :ann;anc. proparcionnl. - g

1 éontv"t’:l‘ad.nr Pid Batch:es un ‘b’inciu\e ﬁué.
ontrolar una entrada ’a un punto de‘
na;salida de control.

restablecidos todos sus . valores de
entradas: de- restablecimiento. .
“inicializado ‘en-linea: para pode

operacxan por.. medio -de_ las
ecirel:‘contirolador puede ser:’
comenzar otra accidn de control.

deﬂébnfﬁbr

deun’
nntrolador PID cuya salida es funcidn.de la desviacién entre . la '’ "
procesn de entrada .y el.valor de referencia. Pero:

:tiva ‘a‘partir de gue el algoritmo entra en un.determinado ‘ranga:

ene la capacidad de;. -
ferencia dada pdr, medio de i7"

‘cara:tnr(:ti:a elpecial de ante controlador es que - pueden ser
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CL U RBTEs-la entrada digital de
’roucablo:er los registros del controlador.

“El algoritmo PID Batch implementa 1las fun:ionei'bili:ai
‘controlador PID cuya salida es funcién de la’' . desviacié
,var:abln de proceso de entrada y el valor de refernncx

Balida de Control = P + [+ D e FRE

dondes

P~ Es la accién de la parte: prnpurcional.
{ KP t Desviacién ) E E

1.~ Es:la accidn de la parte inéééra
KL 8 Integral de la Dewviacion)

D = Es 1a accién. de la parte derivativa.
( KD # Razdn de cambiu dd Ia‘DesViati

;’1 termino‘de prealimentacidn

Salida calculada a arror c ro

CIUN MANUAL / CAUTOMATICA- ANALDGICA

alqoritmn prnpor:iona al sxscama STUT- astacién por medio
la‘cual el -operadoy puede uptar por. la’'seRdal que. ~se’ presenta’
entradai. o efectuar una accién manual, en-la’ mayoriai‘de
3 “auosalida se amplea para propnr:xonar dxre:tamantn«
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CDNTROL ON /- OFF.

El- contru]ador Un/Off es un hloque que. geneva una - salida digital

":uyo, ‘estado depende del “valor’ “de: una . entrada analogica con.

respecto.a un punto de referencia.
Se tiene una entrada analdégica (ENY) . la cual es comparada con un
_valor.: de-referencia (5P), dependiendo del valor de comparacion se.

Q BT la entrada es menor que el valor de referencia. !
1 'Si la entrada es mayor que el valor de referencia.

Para, evitar oscilaciones en  la variable digital de sallda, al
valor de referencia se le aplica. una zona de histeresis con-lo
cual se obtiene. una zona muerta que evita que se dale el elemento
final, en €1. caso de que el controlador lo  este manejando
s directamente. T E3S

AlgoriEmDs dE'Contro1;‘

genora una’salida digital conlas-siguientes-caracteristicass i s
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gnritmu sirve para manejar una vélvula

sntrada dé mando’ y'dos salidas.: ta-entrada; 1a cual es-digital,
tiene-los ‘sigulentes : mandoss . 1777=>  Abrir: 0. <> Cerrar.,Las dos;
salidas son ‘1as ‘acciones de-la ‘vAlvula, ' una salxda para abr:r y

'adtra‘paracerrar,

‘La vdlvula hidrdulica solo podra tener dos - posi::nnis -ablerta
cerrada, no puede tener posiciones intermedias. TR

‘Las salidas . se activan de acuerdo . :a "’ 'dos formas
poslclonamienta: por . tiempo.. ¢ pulso: monoestable ) N
reconn:imxuntn de posl:xon usando lnterruptores lxmite.
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El 'ﬁoslcioﬁamiénto pof tiempo, consxste en: aplxcar =Un pulso def: 
duracion Tia la salida torrespondiente. T debe ser maynr o igual i

al tiempo de asentamiento de la. va1vu1a a maneaar.

TE1 posic:onamxento por 1nterruptor lxmxte :nnsiste en BUhlr la'u--

sefal digital de la  salida correspondiente Y. baqarla cuandos
Jreciba la seial del interruptor limite que indique: que la vdlvula
este completamente abierta:.o cerrada. K P o e

3 e tiene otra opgion que consiste. en dsla:tivar
acuordn al. evento  que  suceda primero: L PO
1ntnrruptorr; fa . 5

3. 10 GENERADUR DE- FIINCIONES -

Esee algor:tmo puade calcular :uatru tlpos deﬁsall as
~de la: funciopn se]e:cianada y-del:tipo de; entr e
de

Esi@l’ tipn de funcién
;slgulente claves’

- ; SCurva’

Curva segmento de linea.
o ‘Curva polinomial.

Jde=-i Curva enponencial.

que calculard el alg

KB "= KS. Constantes asotiadas a  cada:funci
ecuaciones a continuacién presentadas, © 50 W
MODD Es el tipo de . entrada que se: cutilizar
interno del algoritmo, bajo-la sxguxante ‘clav

C0) E = EQ
(1) B = .EQ:—~E1

Las cuatro funciones song

Curva Si’
La




‘Curva Segmsncu de Linear 3 H
L@t ednvan Segmento Linea scaleil
) ,:nardenadn X‘ usando puntaa de lxmlt

! Da'riqu‘

. ;-‘rCurva Fo)tnnmiali

_un filtro.paso: altos,

CUERRITULDE i e e e - 30 -

e €0 o (EG = £1)
‘o dKe T2
UK A

n va!.cn* Yo para Luna

msm.xvn = k2w ((k3 - kz)/(k‘

kil = abcila vreunte
RO m abcisa anteriar
“k3 = ordenada presente
K2 = ordenada anterion’

La curva:Palinomial

3.!1

Eife alqoritmn pune )a .
acondicionamiento diqitqll o
esencialmente ‘un filtro'pa
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Valor
aXor qua restablece 1a: salida

gital que activa 1a funcion: ‘dei tiempo,
v la desactiva

lto nlqorxtmo permxte tmplementah, uhdt f txeﬁﬁo dub
‘puede . ser ‘i definida en . ‘cualquiera 1a-»~'!iqginnt-n

cunfigura:iDHEl. - PEEITPVLY

,Pulun Unico © . {One~Bhot) . 3
‘Sa ‘produce cuando . se. -‘activa--la- entrada. este pulsu ie,»
mantiene hasta que transcurre un -lapso especlflcado anla
variable tiempa, mientras esté transcurriendo el tiempo el
algoritmu no tomara en cuenta las activaciones de la salida.

S CRERT 2= "Redisparable (Retriggerakle One-Shot)
: . Se genera un pulso cuando se activa la entrada y se mantiene:
hasta gue transcurre un cierto tiempo, slempre-que nNo: se
presenter cambios en la entrada ya que de existir una nueva
transicion, el conteo del tiempo se restablecerd
redisparando el algoritmo, B

3.~. Con Retraso (Condition Delay)
- La salida sigue a la entrada con un cierto tiempo de retr
en la activaciéen. En el momentn en ‘que - la
. desactivada se desactiva tambien la salida.

4.~ Con Persistencia (Condition Extended) - |
La. salida sigue a la entrada en la activacidn. 'En‘e L
an que la .entrada es desactivada, la salida:permanscer
cilrto tiempo activa y posteriormente se dula:tiVira

En la siguiente figura se presenta los diagramas .de
algoritmo Funcidn de Tiempo.
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IAGRAMAS DE TIEMPQ
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fiujo de masa de ~un' gas con baée‘a»lig
presién’ ‘absoluta vy . la . temperatura,:’ :

: (=) :
=P A FLUJQ{M ——SAL~%
"”"TA"‘E P]—-ALM-y
e B NT = :
Lasalida es proporcional’ a la raiz :uadrada del cociante “delax
Spresién o diférencial,: | multiplicada - pov - la. presidn, absoluta
~dividida ‘entre ‘;'la ~‘temperatura, todo mult:pl::ado por:un
constante, la presion absoluta vy la lLemsperatura. ~tianeh~uuu3
constantes . de . desplazamiento, por lo que la ecuac1an K
siguiente torma: A L

TSALIDA = KX CCPDFCPAT+ KPAY/CTAL+ KTAY) K

Presion Diferencial.
Presidn akbsoluta.
~Temperatura. :
Constante de despilazamie
Constante de dnsplnﬁamxentu
Constante General.
Es el valor da fluja.

nj nn [

FBAL

3 15 SUMADDR

LEL alqoritmo Suma vruduce una salida que LDIPEEp 1) N
cuatro entradas cun sus respectivos ftactores  ‘de:desplazamientoly
e-calamxentn. . :

TR TSR mENTO ey
e S e e ENT e SUM “—S5AL
R R S O G —»-—ENTZ-—[é [;] o
S i e ENT S =l

‘Laiesdac 4n:de salida eL ia sxquxuntc- .

kdt(thO v k) o+
FORTHCENTS + k3) + KG

SAL1DA =

KG = Constante qenenal de desplazam)encu.
S L Kn= Constante de desplazamiento..' 2
Los ‘factaores de desplazamiento s:rvey
Teompensaciones a lasa entradas,  cada Junal. el ellas
‘tonstante. ; T RO
Los  tactores -de escalamiento: sirven:. para podu R aumentar
disminuir. el peso de cada wno de los componentes en’ 1a sama g
lotro.uso es el de covnvertiy este-alygoritmoién: un stadur
.proporcionarle constantes de escalamiento neqatxvas.

el

Alqorltmué de
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corresponde
respectxva

ncrada,,:ada‘una conis

denurales, o una o de
‘la eupres'én tutal :

: 'dds:jv‘énnsuant
~desplazamigntn,

KGE = constante general de escalamientos
KGD. ='coiistante .general de desplax amiento,. .
‘= Constante de despla&umlento.

7desv1azamxento . sirven
entradas, cada’ ‘una.’de

,escalémiento sirve para aumenta
cion: Pesultantn. u i g

genaralesy
desplazam:eutu, 1a enpresxon total eEl

‘eséalamtgnt
“biguientes

,SAleAlévKGE‘¥(FHfI O OZOLT rﬁ)w,+ ¢4

kGl E = canstante general de Es:alamxéﬁto
- 1KGD é constante general de desplaz amlento
Cons L'mjnte dr-.- desplazamivnto.
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despl zamx
.entradas,

El contador de - eventos registra el namero: de; Bvento’
en-cada’ cambio ‘de’:la entrada,' con‘base a‘un:tipo;,
eipecificada. La nalxda es incromehtada de’ :
praporcionado en el parametro "iner". :
lLas transiciones del nivel de -la entrada que activan
son las. siguienrtess: Alto a HaJo, Bajo ‘a Alto, o amba

P ENT-lg CONT/EY: AL
SR T S

';ENT" Valor digital que activa el valor de’la sal

él ia constante VALUR: INI se inigializa’
el cuntadol se decrementaré en: ]ugar dEi

La entrada de REEET hace gue la salid
'lhlclal especifi:ado.

3'.191 FUNCIUN STy

CEste” alqor:tmo perm:te impleme tar una:
snivelesy :cada  nivel
wiguientess.

-tungie { ;
mplementa o uma de ;las complent s’

Ry NAND, . NOi,

XUK 0" NOT=XOR'

as entradas.aila primer compuerta son dos seifales digitales. Las

antradascala-segunda compuerts son la salida dela primera:y:una
entrada digital. .Las entradas a la tercer compuerta..son-la
“salida de’ laisegunda y una cuarta entrada digital al algoritmo,

La salida de’’la-ultima compuerta es el -resultado del: algulitmo A

que dependeré,de:flus valores de - 1as cuatro entradas.
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. e mayor eligeicom
}hntrada con el valor mas altn, Cmientrasi e
lentrada-con’ valor mas bajo. mudxuVun

de seleccidn por medxo‘de
sesdesed: la: mas alta [ RRY
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'Elta,'alqor)tmn[tuntxenn Cda e aaed en cipara e ilm”liﬁiﬁh:;dﬂ un

“actuadoride Cpimer Copden gqui corresponde Ala . mayoria: dellos

'el@meﬂtoa'finalesﬁde,la;industvia;

" —w—-sm-mﬂ HE I‘LlAuugpfsAL—;

Por  medio de- la especificacion de una constante.de - tiempo, Be

puede - suavizar el comportamiento de upa “sefal, donde ‘“esta

constante -corresponde al - tiempn e asentamiento.. del elemento~o‘

valvula a simular.

H
i
i







- cAPITULO A

I'nt_ru'dfu::] oy

describe l1a estructura del manejador de Cnﬁsola‘
que es una intertaz Homkre ~ PMaguina gue permite al usuamn P
lntlra:tuar con:un sistema de procesamiento en t:empo real, §

‘Los puntui que serdn descritos sont

La operacion ygeneral det. sistema asi’' como lui'

comandos que espeva y las respuestas que prnducn.

N L 0. sea, -descrike. . el formato y contenido: de-la

Sl S informacién que entra y sale del manejadors i :

La organi dacion gunerad Jde  vsle uuhsxatema,Acui
modulos constitutives, la intervelacior de estos,
asi - como 10s  flujos de intormacisn.y -de control’
del ‘marejador. R e ;

Funciones

Lai-tuncion principal.de " la consold; @ es la’de desplegarienila
pantalla-lai=infoymacion . contenida la. bhase - de. dn\ton del
“sistema . de 7 Contyal Dlstribuidus: pneguu i Teerd
'.a:tualxzados “tada ciertoperiodo-de t)empo esLahle:xdn pa|' 1
“usuario.’ : ’ : :

“El. Manejadar de Consola }-lopo\~c1ona un mecanismu de fé:'il'i\_ci::esw
Fpara |lal)..m lns gigulentes Accluness o

=-Permitir la entrada de caracteres del. teclado.’
—-:Dar tacilidades de edicién para’ comandos
= ENviar tos comandos asi generddos a‘lanctareas
dque correspondan. : :
G =UEjecutar los -siguientes comandos.locales
N Establecimientn de Fechia y horas,
Limpieza de Pantatla. ¥
Contriguracian de la Pantalla,
cesDesplegar mensases de ayuda yomensaje
o= Despleyar las tablas yue monxtorean La
-la hase dr datos.
TACtualizar “la “pantalla ':-:le—-—' aty
estaklecido. : ’
“ = Mantener actualizada la hovra.
= lnvoecar. al depurador del sistema

Caracteristicas’
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La:3:oﬁéblé §e 
canal serie:tippo < R&-232C.
independjantesjque serans

- 8Beccion
Beccion
=~ Becgidn

LI R N
b

‘fréetcidﬁ'

—;SecciOni
= -Hecoion -

status del CPU.

encontrara . conectada Al sistemala traves:.de un -
Contard’con & secciones .

Captura de Comandos
Mensajes de Ervor
Alarma, -
Fecha '~ Horal
Desplegado.

de, pantalla!




a:’'gSeccidn de Captura de Comandos ‘consta de 1 linea de 60"
‘caracteres. Su ubicacion. es renglon 1 columna-1l. Este campo- puede i-
v reconocerse facilmente puesto gque en la columna 1 se despliega un
Db paréntesis. triangular () que indica la posicién - a ‘partiv de
: oo'la cwal se  realizard el eco de lo o que se  estd - tecleando  en
la terminal,

La Spceidvn de Fepgajes de Errer - es un campo de’ G2 caracteresi S
ubicacion es venglén & columma 1. "En este campo ‘aparecerdn los
mensajes de ayuda y los mensajes de. .error que se generen tanto poy: oo
las rutinas gque hacen uso de é@sta,  como por las -de la consolai:’
misma. : i

La Heeccidn de Status de CPU es.una.seccuion. Jiv se localizaien. el
Trenglon 2 55.~,En~este;campo,,,cump~su nombire“loindicay,
aparecerad caracteristicas ide Toperacion™ de - da  ‘Unidad
Frocesamiento. it : ) : i

las
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La Beccign de Alarma  es un campo. de
renglén &  columna 61. En esta area’.se
errores detectados en la unidad.

La Egggigg de__ Fecha. = Hora “es un
localiza’ 'en el 'renglon.l ‘columna
: mantendra actualizada la fecha'yilathopaidel

cLa BRG10n e Desplegmlu, oo in i dre
y tiene . una longitud-de wu-ocaraclkere
dividida..a  su “vez ‘en. ‘varias’iventana ;
necesidades que st - tengan. Es °aqui - donde
‘. tablasy.o la informacidn. requerida, Tt

Lainformacion que se encuentra desplegadaen las ventanas, podrd
ser-actualizada periodicamnente, . de . acuerdosailolespecificado por ™
e@lidsuario. kbl ciglo de actualizacion ‘podird variar entire 10y 5000
ms. En caso de que no se desee llevar .a cabo - la actualizacidn de
la informacion de alguna de las ventanas, esta podrad ser. detenida B
a.traves de la Tabla de Contiguracidn .Jde Pantatla, SR
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>ép§haies,

Comandos:

‘Captura se hace el eco-de, (05 datos tecleados .
rioSe’ -dispone - de las tacilidadeés de’ edigién’.’ i
fla seccidn de . Captura de Comandos. : Bt

iBeccionide’

: iOn de Captura tiene por objeto recibiv dates del teclado,”
Calmacenarios.en un butfer y discriminar s1 se brata  de comando o i
noy i . : v
Un: comarido’ esta constituido por ‘un ideéntiricador de entrada Yy por
ui-cuerpo,  El.identificador de entrada es una clave de tres
icaracteres - que s indica la tarea a la que corresponde dicho
- comando. . El; cuerpo  puede tener una longitud de hasta | 12d
. taracteves -y contiene la informacidn que zs¢ desea trapsfervir a
una tarea.
.8e contemplan ¥ tipos de comandos: los gque son atendidos por el
-7 manejador.de consola,. flamados internos, y los vue son atendidos
por. otras tareass éstos altimos son llamados externos.

El Manejador de Consola atiende los siguientes comandoss

Limpieza de Paptailas
Cuando este comando es ejecutado, se limpia 1a pantalla
. y.se envia un mensaje al campo:de mensajes: dn “arro
ey RS NI UTH OY )
. *OCUNTROL DISTRIBUIDD U.A.C

= Sxdgtgc

L

‘Estaktecimiento de Fecha y Horas:

“Mediante este comando se estakblece:la:
del sistema, misma que es desplegada‘
la pantalla. ST P

.. T.dd=nm—~aa - htsmm

Donde: S
od es el dia.
m es el mes.. -
) ‘es Bl ado.
h' son las horas.
m sun lou ;nnulun.

Llama a la ]Abla de Cunf:qurdcxdn de Pantallas o
Este comando detiene cualguier - despliegue realiz
e invoca a.la Tabla de Configuracidn de- Pantalla

T
3 Donde p b

T es - la: ventana. -donde apararecer
: “Tabla . - .oidel! Conrxquraclon
Pantallalc 0P
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o8 mensaaes ’que apareceran cuando.
,canflgurarse la pantalla sont

“igicio du I\ctu..«ll‘.u:im» Fue

del rango permnt:do.

= Identxrxcadar IhCDrPECtD.,—j:;V

reconocidoidp

£1 Tdéntiticador de 1a  bakla no - ha-. sida ne 3 E
identificadoreside

sistema. Se recomienda consultar la lista . .de
tabtag en este mismo documento. o

= Indicador Incorrecte” ( 817~

sennREEh o ERnT es te”. campoy L unicamente T se espera un’ea
indicar-""s: -ge realizara las actualizacion
referenciada.’ : i

- ﬁimice Fuera e Rango:

jEl valor proporcionado como- limite ésf.mayor ai lgual ‘ay
e entrados valnros' heuade:imales los"

cnnsnla podr@"




“Este.comando:.:
parametros
parqi:ular

es el “tipo

Qi entrada::

salida;
(’alrnl.nm. .

v eu EJ. name e de lé VQI’I

“Configupa Var:gb;e v N e
‘Este‘comando es wtilizado par ronf:gurar, todoa. los "
valovres necesarios para una variableo: La cantxdad de "
valeores y sus. rangos ﬂependesén del tipn
cque perterezca la variakle. :

c CNF,nxnuxMux....xxnxx
~Dondes i
SR es la cadena de . caracteres
indicara . al’Coordinadoy:
configurar,. .el. tipa,;
valores de : :
correspondientes: =
variable.:

gonsuita gaﬁb;us:

Este comandn es utllx.adu para

y:tipo particulary

LA, TTH000, 0,0

Donde: :
TR B la takla siide
corsultar los. cambio
tetest elrtipo s ddet takla

0 entrada
: salida ,
2: calculada.

onsylita Tablas
Este. comando..es - utiliz
“parading tvos de” tbdast las
particular,

CCOT, TTEO00,0,0
iDondes : 3
ST st

. Funcionamiento: de



CAPITULT d

i edeld/itipo de tabla:ll
TUAarTentrada %

soleosatida o)
) 2;]La1cu1add'“

aniulta Lstgdo dela Linldads ? e
Este: comando-es utilizado para cunncer en que estado sg
en:uentra da Unldad da Cnnbrol-, i

€ EST, 00,0

rangue en Fri Lo
Este comandoile 1nd1ca al.-Coowd
Hpa  lndttallzadtan de Lo
~realizar un arvangueen trio.

SCRRR,0,0,0

e Eify dg Cunllgunac;on.

e Lola confxgura:xdn
terminado.

C FiNy,0,0.

Lus meuiddul quu upulut Comnu. nvaulquu

60Ns

- Comandu Invalidn. i
HHElS T errers i fue delﬂulddu pur
‘Validac:én (" elemento ‘invalido,: upu
Jervoroer congruencia, ete ).,
Error, -en EJecucién. :
CLEVE eveoy. Fue e tec Vade ph :
Ejecucian { Comandn 1uLumplc
i Eente s canidad  He v de
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a icaptura de "comardos cuenta con - un - buffer  de 128 caracteres
para lavedicion’ de comandos. - Realiza el eco en pantalla de.los
»:qrdctaru- tecieadurs -por el HEWAY LU Y Hropurcitna . algunas
= facilidades de’ edicién, Cuenta ademds . con una memoria -de los

Gltimos (10 comandos introducidos, 1os cuales son almacenados en
Tunaltabla’circular.” De esta ' forma, podran recordarse -comandos :
anteriores o posteriores a la posicidn actual.

as: faciiidades de edicion proporecionadas sons

s gn b VA - Mueve 81 aursor A 1a d2gqeierda,

e cntl. 8 Mueve el cursor . a La slesvcha, _
cntl Posiciona el cursor-al inclo.
cntlE Posiciona el cursor al final.

pubout Borra el cavacter anterior.

cntl D . Barva el caracter actual, 3
-entl W Pasa al buffer de edicion anterio
fentl. 2 Pasa al bufter de gdicion sigileit

T

PYoesceipeldn

de Pantallas

FIFILADUR DETABLA
ACTUALIZACIUN ACTIVADA
LIMITE INF A DESPLEGAKR
LIMITE SUP_ A DESPLEGAR

VEN AR
CIDENTIF1CADOR DE TADLA
ACTUALIZACIIN ACTIVADA =
LIMITE INF A DESPLEGAR &> 0 &0 2
i LTI'I]TF GUP A DS EGAR =h0

For atu de 1a. Tabla de conr1§ura 160 de

Tacidnt En este campo ‘se espe:1 3
'de actualizacién'y se cnnf:qura co
SS00 ms . Encaso de it rodie




ﬁespleqaré el mensad et Llcla'g
17 = (8500 9" y se restaklecera el campo
siguiente -

“Teste: raﬁgn'éé
Fuera:de’Rango. ¢

“ivalew.  por-omisién. Para  pasar’ al . campo
“oprimir. la tecla 'Enter?'.

Idghtgfi:aggr de la Jaklaz En este campo se indic$f1a>
se "desea desplegar, para lo cual dekerd emplearse .8

‘asocxadn a dicha tdbla. 1 :

Limite int _a desplegars tn este campo nu\malmente se
el limite inferior de la tabla gque se desea desplegan

‘elige el desplegado de la Tfabla de Ranuras, este:cam
2l namero de ranura gque se desea desplegar. -

Limate sup a despiegar: En  este canpo se selecciona

superior de la. tabla Jue se desea despleqar.,,
renglones a desplegar son 16. )




Tabla ‘de

Defivicadn

“Adguiisiciony
Adgquisicidn.
Adquisicion.
Adgquigicion.
KRegistros de Adquisicién.
Variables a Muestrear....
Detinicidn...
Despliega Memoria...
Despliega Stack.
Detinicién de Variakles Analogic
de Variahles Analéyicas ~ Salida.

Rt

Procesadar
Procesador .1
Procesador

Procesador 3

o ADU_PD
.+ {ADU_RA
. JADE_VA
so i DEE MR
...DES_ME
. .DES.ST
. «DVA_SE
.. .DVA_BS

as = kntrada

Definicién de Variakies Digitales - Entrada.....DVD_SE
Definicidn de Variahles Digitales - Salida......DVD_§S
Apuntadores

Reltislog
Reltisloy
Relfislog
Relfislog
-~ Relfisloy
Respuesta

del Coordinador....
Becuenciacion Marce W....
Secuenciacion Marco 1.
thist Uwne o 3000 Flans o
Secuenciacion Marco 3....
Secusnciacidr de Panuras.
Tabla de Ervores.....
Mensajes del LUsuario
Pars de Linvy gentla, .
Tabla de Fanuras..cceeeasnsisasans
Tareas Activas..cesvesereneorsnennne
Tipo de Tarjeta.

Apuntadores

Corntrol Base
Analoygicas ~ Se
Anatdgicas - Seccion Entradal
Analoyg
Digita .
Diqgitales =~ Seccidén-Entrada.
Digatades =~ Seceton Satidasie
Apuntadores a Variabies. )

Variables

; Variables
AL Variahles
; : Variables
Variables

Variables

i

AT Desplieque de Tapl ; 7

a Ranuras.eeescssaseanans
Takla Baseeeveso.
Entradas Analdyicas.
Salidas Analdgicas
Entradas Digitale
Salidas Digitales

Cenia W VTRBLRN
PRGN VO T

A la Hase de Datos.
de Datos.

Calculadas

= Geceian -Salada.
= Heccion Caluula
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El_despliegue:de-tablas tiene come funcidrw principal desplegar. la
‘informacidn contenida en--la i base | de datos sel . sistema, Esta
accidn es realizada por una biblioteca de rutinas, en la-que’cada
und “‘accesa una determinada seccion .de - la ‘base. de  datos.y la’
despliega en forma de tabla. B . .

A continuacidn se describe brevemente. el contenido. de tadg'una dei, S
las -taklas: : FE et O T

d4.3.2 Descripcisy de la Tablas

Tabla Apuntadores Adg
Esta tabla despltes
dih_cont-ana[] y ad_fito.

“apuintadore

Adquisicién Procesador X:
Donde X es el wimera del procesador ¢ Rk
‘Desplxega el contenido de la estrustu
variable para el procesador indicado.

Regqistros de Adguisicipng
Despliegya los registros de adquxs;ciﬁn. Para
lee y desplicga el contenido del regxstro 1

Variahles a Muestrears §
Despliega el conternido de la tabla "var:able
realizar esta accion lee 'y despliega. la-:
variable contenida en el arreglo . de enteros.!?

Takla de Definicidng = :
Desplaiega el odamero de rarura :unflguyad
estructuras ce_Defrn_Rnr para cada marco.

& Despliega Memoyias
Bespliega una zona de memoria eleglda y 1a
hexadecimal y su eguivalente er:ASCLI.. La selec:im
debe hacerse en la ventana 1. puesto’ .qu
completa para su despliegue. ! 8

Dgspdieqa Stack: -
Desplieyga el arta de stack de una tunun y l
henadecimal y su equivalente en ASCIL.
debe hacerse onla ventan.l vuuslokquefﬁuupa’

den;i;uqun.

Detinicidn e _entyadas Analogicas: s
Despliega. la lakla de detaniciod We vnr;ahlos
de entradas :
Status Estado de la var:able
"ikre " Libre
MER Ser”. L En 5ewvx:iu
YFuera " Fuera.deiServicio

Funcionamienty
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3 AT Ay e e i) -jL'Ill‘ l.‘::
PENGTIR EnT Erans1c1on
Meonfigti-Contiqurada : LR :
lipo'de vartable, .« bp entrada)y ot o
“Ubicacién: fisica. Al

Fange aupneinr do nnrmaliraci Anlis

Fahngo - unferaoy de normal (e 0000070
Uanantla del canver Lidos, :
Sensibilidad,

Algoritmo de acondiclienamiento.

'LCsup i Limite critico superioy.,.
- LPCsu Limite precritico superior.
tCinf Limite critico inferior.

LPCin limite precritico infoerior. -
Lbasc Limite de desviacion asceodentes

LDdes Limite de desviacian descendente

Definicion dp Salidas Aualodqicas:
-Pefinicion de Entradas Digitales:
Detinicion de Salidas - Diqitaless . .
Desplxaqa la tabla de definiciéen de variables currespondiente
#H Numero de variakle,
Status Estado de la variabloes
. “Libve " . Litore .
"Ev Ser” En sefrvicio
"Fuera " Fuera de berv:::u:
“Paro £" Paro de ﬁmengencla‘
“"En Trn®  En transicidn’
: “Conti1g"  Configucada::
Tipo Tipo de variable
"E" Eptrada.
i “8"  Salida.
:Ubicacién Ubicacion fisica, -

And_8S Indicadon de servicio: &
Rajurass

Despliega:-.la - tabla de apuntadores. .a ranuras. s Visualiza el
~CDnt8hldO ‘del arreglo ce_Tab_Var.vn_tabla. 8 RN
Ibgl']slugx : -

“Despliega las tablas: fase, Entradas  Analdgicas, - Salidas
Analodgicas, - Lntradas Digitales y balidas "Digitales. Todas: las
tablas tienen los mismos campos. La dnica. que ditiere.en formato
“Tes la takla base, que cCoamprende los datos relacionados  con las
tarijetas: Lomuuxca::uues, Cerntinela y Controladoras.

= ST S T Ty ariabkle.

Slot Slol (ranura) en la quu s um:qunt:r«a ut.h:.ul.\
la variable. E

Ttard | Tipo de tarjeta.
. “Com " Comunicaciones.
“C_tan" Controlador- de entradas analdq]cas.
"EvitAn" Entradas Analogicas :
YSAn V" Salidas Analoglicas: de vu{taJe.

FQnEanéMiehtq deula—lnferfé;,H'N;

Csta Canastaen “ta . jquei.se ,eucuentra ubicadafa="
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. LSAR_CY .:alxdas Anamgu:as de car-nente.
S Wt Dg Y Entradas: Digitales.

; S LE "Ealbgh Salidas Digitales
“Cent "~ .Centainela

iTva Tipo de variable.
it -"8Dig" Salidas bigitales. . s )
fOMEDigY Entradas Digitales. . N
G NBA VY Salidas Analdygicas de VoltaJE. !
“sAa_C" Salidas Analdgicas de Corriente;
TUEA_MY Entradas Analdgicas de Voltaje.
n ] TMEA_GY Entradas Analdgicas de (.urriehte. 8
“Polar i Polaridad de ta variable. iy
LCpaly, s oo Canal  en  gue se  encuentra ubicada 1a :
St variable.
“Btatus Estado uyeracxunal. .
e ¥No, Er No error S
“Ingorr®  Tarjeta incorvecta. y .

"No_Fes" La tavieta no reaponde como ‘debe. g
S "Conect" . Tarjeta sin cunector a campo. g i
*Palard® Polaridad incorvecta en -SAC-8117 = e
"CrtHop"  Evroy en  control de modo’ . de
operacidn  SAC-&l1L ). ) i
"NoNorm" La tarjeta no estaka ev modo. normal;
al accesarla (SAC-410, SAC-611) . -
"Ey SAC" - Indicador ygeneral dn erpror en-el--
SAC.

Respuesta del Coprdinador: Sl
“Despliega el contenido del buffer en ol gque el Cpordinador envia
sy mensaje de respuesta a la solicttud de un comando - de t:nr.sulta.“j

Secuenciacion de Ranuras per flarcos:

Despliega, para el marco svlicitado, ta takla de secuencxa::én de'

ranuras.  Ademds proporciona ta o intormacidn de nGmero total d

FAnUras por marco y Jduracion acamslada poy macco. :
# Namero de linea.

Status Estado de la ranura:
“Libre " Libve
“En Se En servicio

"Fuere Fuegra de Servicioe
"Paro E" PMaro de Emergencia
“En Trm" En transicién
, "Contig® Configurada
Ran Namero de Banura contigurd m(u. T
T Dur : Duracien en uwnidades de procesamient
“IAlgoridtmo Algoritmo contigurado. FES
SCHHY - Namero de algoritmo.
i [ Duininy Palew.
1 Pid Ide
A2 PidRazon Pid
PidBanda Pid Banday o007 ;
CEstAnlMA Estacidw iAnaldgica
: Plaraal "/ Automatic
PidiBateho::] ;

: P;dBa@&n
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FlujoMas

L6

70 - Gelector
@ Suma. ’
9. Producto
107 Divisor
112 EstDigrA
12 ContEven
13

RE} Fenbogic
 $=1 Gen_Func
le CompAdAt
17 SelechA/b
1a Actuador
12 [T )
Tao Viv_Hdr

'1~: Secggnéxgc16n de Ravurase

“Desplisga en torma abreviada y completa la takla.
incluye ta informacidn. correspandiente;a
Adpmas propovciona k

de.ranuras.. Es
los - marcos O .-a
- total do Panuras y ‘duracién total,

decir,

.

Numero de linea. '
Estado de la vanura:

M3 :

: - Slba o Ldby e
“ES" . Lw servicio
“FS" Fuera de Servicio

" Parva «de
"ET" En
"

Dummy
Pid

FidBanda
EstAnlMA

.- PidBatch
ZFlujoMas
Loy

“Sele

BUMA Sl 5

w: Producto
‘Divisor

ContEve

transicion

Coanfiyurada

~i Nameva de Ranura confxgurada.
Algovitmo contigurado.

s HdRazon |

CEStDIgHA L

Fen iTmpa =
Fenlogac::

Flujo de Masa
ldem.
Idem,
l1dem.
‘ldem. s -

Fstacidn  Digital

flanual. / Automdtico.

Contador Je Eventos..

Funcion de Tiempo.

Yinn tdn Ldinzal

Generador de Funciones. L
Comparador-Adelanto/ Atraso.: o
Selector Alto 7 Hasn.
Letem. :
RTINS ; kS
Valvula Hidraulica

la wnrorinacidn

Emrr agoucta

Tilein.

L.

1Pl Fazdia

Pid Handa.
ctEstacion Analégi

Marual -/ AucUmaL)co

Pad Batech. w

Fluin de Masa,
sk,

Ldom, : SRR
Estacion  bigital
M 2T R EomA
TContador-de Eventos
Funcidw We Tiempo
WS L
COTie L ad i ate T :
ampensador Adeldntu/At ag
elector: AlLo
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207 VIvIHdE Qé}Qula.H{d$AuL163

Tabla de Eprpores: - L S
Despliega  en forma de ~columnas los errores Peqxstvado
tabla de errores, sus identiticacivnes. yviestadistic

Clave Es la clave del.error ocurrido

Descrip Es e! descriptor -del-error.

Tarea Tarea gue reporté el error..:

Repor Indica si el error va fue repurtado
#Cons Namero de error consecuativo.:

Gcur Ocurrencia de este tipo derénh

Mensajes det Usuarso: e
Despliega - el contenido . del hutfeir 'ct _dtbuf?
utilizado para almacenar mensajes plovunxunteu de
- sirvieron.  de la. utileria MWprinE FL

. Paro de Emergencias B
8 Despllega los - Indicadores de emergencia 'l -y 2, ;
; EDO :n Estado operacional del ihdzcadnrf
PARG DE EMERGENCIA n
Bajo este  rotulo se desplxeqa
namera  de kit vy valor del
16 2 ) en ese orden:
ST : : » Direccién : hit'= valonr

la dxre:ciﬂn

Tareas Activast . S
Desplierga - la  intormacieén relacionada con  las  :tareas:
~encuentran registradas en el sistema. g

Nombre Es el nombre Jde la tarea.

Ident Es el iddentificador de la barea.1 Este
exporesado en ambos tormatos hexadecimaly

B decimal. e

St-... Es el estado operacional de latanea.

Inic {.stack ) direccidn de inicio del stacL para

§ ; esa tarea en particular.

Fin‘ ( stack ) direccién del tin del stack
. una tarea en particular.
Porcentaje de ccupacién del stack.

JTing Sl
Uespl & HblLdLth, celestado y el UipoTdeé
caenzlastabla - ¥YDT,
L CUbicacidn Ubicacidn de la tarjeta,
Status Estado de la tarijieta:
B "Unipolar—sen” nipolar sencillo,
“Hipolar —sen" Bipolar sencillo.
"Unipolar—dof"” polar difFerencaal.
YHipolar -dit" polar diterencials 0
“Sin Cenector® Sin CORNECLOY AL CAMpO.

“Falla Fisica" 1dem.
“Mo cont modo” Mo cunt.ola moip 0
"B largeta v Ldem.

',IduntjrjcchOH e la Ierqu.t,

Fuphcionamiento de-la Iitertfaz’ Hel
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"

!“Cdm
"G Ean "
FrER AR

Ccmunxcac1ones. ; :
Controlador de evtradas analaqic S
Entradas Analéyicas

T HSAn V" Salidas Analdgicas de vultaae. :
2 MGAn_C" Salidas Analogicas de corrxente.
"EntDyg" Entradas Digitales.
“Salbg" Salidas Digitales.
“Cent " Centinela
Apuntadores_a A kase de datoye : ;
“Accese  la o eslructura de contiol e la lase -y desplivga-los
apuntadores a cada una de. las taklas de la base de datos. La
intormacién correspondiente a las ranuras, la' . despliega  en

funcion -del pardmetro "limite
Configuracign de Pantalla.
Status bstado
“Libre
“Tak Oy
“Smf Lag"
“Tak Iv"
Tabla de
»ANL Y
wpIGe
YOANY
"pDG*
NEANY
“REL"
“APO"
YAPLY
nppzn
wpp3e
wpE
Apuntador
variahles

de
“

Th1

variakles
Apuntado
variables
wpe

Fa
aivstiuctura de contyr

usuarios Y Wamero
Vla base de ‘datos.

W

“Likv

Apuntador

Ranura desplegada,
Fanuras
nuras totales.

Tae l:ampur. V2 ranur’u_

-Hvatus -Gral.,
B “Libre " Idem.
Mlab et (IS TR PRSITYITITN :
“Smt - Bgq" Semadtoro blo ue\du.
o STinTappvY Tablalnvalida,
~Status: Estado operacional dela tak

uncipnamiento

inferior" gue recibe de la Tahla de

la takla corvespovidiente.

ldem.

Tabla ounpadq.

Sematoro blogueado.

Takla Invalida.
la cual se despliega la 1nfurmacién.,
Variables analdégicas.

Variakles digitales.

et nocton Jde ven tubles analdyicas,
Detivacidn de variables Jdigitales.:
Tablia. de ranuras.
RKeltisloyg.
Adguisicion pr
Advpuasitran pr
Adguisicion pi
Adguisicion p

ocesador O.
1.

ocesador
ocesador
cesador 3.

labla ve payo de smorgencia.. - ;
al 1miciu e la seccionide

de entrada. : L £
al  inicio  de la®

de entrada.

vy ul PRTRUESR IR TR Y

calculadas.

Gont it adas.. o

ol de lu lmal{ de

YTdem., :
Talila vcu

,de‘lavlpﬁerfaz H
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Semf
Usur
Tahla

= Tipo

AL _NOR

1RsC
V_UuI
IND_S

“Smf B
MTab Iv"

CNameroc de usuario.

“la informacion relacionada a las variables analogicast
status
‘g calculada

Vabla dg,vqrnableg dtuatalnsz

- 55 —T’

Semafora hldqueado.
Takla Invalida.
Namero .de sematoro.

Tabla cuya informaciodn es deswleqada.‘

VAR _ANL " Tabla de variables analdgicas.
“VAR_DIG" Tabla de variables digitales.
"DEF _ANL™ Detinicion de variables
analégicas. . '1
“DEF_DIG" Definicidn de variables
digitaies i
“RANUKAS®  Tabla de ranuras.
“REL_FLG" Takla relacien fisica - 16g1ca.
CADG PR labla Adguisaicion Procwsador O,
“ADG_PF1Y Tabla Adguisicidn Procesador-1.
“ADL_PRZ® Takla Adquisicién Procesador 2. f
“*ADQ_PRIM Tabla Adguisicien Procesadowr 3. A
YPAR,_EMG" Tabla Paro de Emergencia..
Namero de variables configuradas para la
secci1on de entrada. R 7
Nunero. de variables configuradas parala

seceidn de salida, sl Hes
Numere de variables conftiguradas’ para  la

seccion de calculadas. e T
Namero de wranuras totales. R ST

Namero de variable.
Estado de la variahles

"tibve " - Libre .

"En Ser" En servicio

"Fuera " Fuera de Servicio
“Paro E" . Paro de Emergencia

YEm Tyn". En transicieén
"Contig"  Configurada
Tipo de. variable

YE®  Ewntrada.

"g" Salida.

Valor» ern rango normnalizado.
Indicador de alarvimas. B
Valor en unidades de ingenieyia,

Irdicador de servicio.

. Desplxega la intormacion relacionada con las var:ables dxgxtalesx

#4
Btatus

uncionamiento de

Namero de variable.
Estado de la variable:
"Labre " Libre

“En Ser”  En serviclo:, :
"Fuera " Fuera-de’ Servicio
"Pare E” . Paro de Emergencia
YEW Tren L En tvansetign
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o vContig" " Caopfigurada .
o Tipo: Tipo-de variable
R g CEntrada.
B Salidas
A "M Caleulada
Valor. .7  Valor digital.”

Ind.C . Indicador de bits: de cambin-
IND_S . Indicador de servicio

Apuntadores a variables: e
Despliega .la .informacidn de - la - takla'de
preianta al cnntenldn de la estructird

labla de Ragugggl .

Despliega’ el algoritmo cunf:qurado pa

- o He dxnpouo de una.librevia du
*:"'xgual de - algnribmos:f

Defxnicxones comuness

Status - ’Eslado uperacional
: YLibpe s Lifipe @
CMEN Sert En servieio;
LI Favesy i Jelu Sy
K AR L T L S L TR R ST
e T ETEMEN TRt ke LFthlL‘Oﬁ
S MConFig® (un'ldurudd
= INDTCADOR: DE-SERVICIN R . oy
- Reprpseutm_lon Finaria del  indicador de
servicio en donde.el it mas significative es
el . que estd mds a la 1zquierda.
Codigo ™ del Algoritmo. .configurado . en’ esa’
e - - L
Valor de sallda Caloul Ada i s
valoves de historta en mode mutométxcof
Valores e historta ew modo munual
AhMA v MG .
: Represantacidre Winaria du ha pﬂldb
Cralarma y: Smoede ien s dehde el Thit
ssignificative .es. el . que estad imas
Azdquierdal o 5
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"ManLoc" Manual -Local,
“Mar;, _Fem Manual Remoto.
"Ret_Man"” - Fetroajuste Manrual.

PImp Man ! Imposicimt Manual. ; : .
“Automat® Automatico, : . :
"Supery " Supervisorio.

M Camput v Computadora. R
Constante Proposrcioual, ¢
Constante de Integracion.

Constante de derivacion

Punto de Ajuste Local

Compensacion pava ealyvada cero.

Constante de Prealimentaciodn.

~Abvriv / Cerrar, .

Limite alto ew variable de entrada,

Limite bain ra vas tabily deoutirala.s

Limite alto en variable de salada,

timite: kajo en variakle de-‘salida,

Valor deseado. s
¥ DE- PROCESD -
- Direreidn. y vaboy Tite 1as v ik b p

Esta informacion  estd oo

. s1guiente tormato: .
5 Direccitn. := valoyw

BOTE

‘Balida, ‘Esta Anlu|maclﬁu
‘el siguiente formatos - 7
Direccidn 3= valor s

IMPOSTCION

3 o Mrecciong b1t oy Cvalov Ude
“impusiEion. - Lsta intormaciaviestd
on - elvrsiguiente ‘tormatos.ti”
Direccion ¢ kit = valor

CUNFKGURALIQN : 3
i Pepresenta:nOn b1nar1a de ra
cioeontiguragién o en dowde el

significative Ces el que esta

SERE zguierdal : P
REALIHEN]ALIUN : < BT
“Diveceién .y Cwvalor lde i la var:able
A p\' ealimentacron. L‘st’a_ 1nt‘armac:on
enpresada con- el siguiente formatot
Direceitin 3= valar

~P1D.RAZONs

Modo de. operacién: o Ver descripc
Canstante ‘Propovrcional, Ea
- “Constante de Integracion,
JConstante de derivacien

Punto de Ajuste Local.

‘Compevisacion para entrada Cein.
Constante e Plﬂa]lmuntaglﬁl .
Abriv 7 Cerr AV .

Funcionamiento delalInte
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- YRLAE cookimite atto en varable e enbrada.

KLBE Limite bajo en variable de entvada.

KLAS: - Limite alto en variable de salida.

KLeg:. Limite kajo en variable de salida.

oo VDM Valor deseado. .

"VAR . DE PPDCESU ¢ Ver descripcion PID ).

~-SALIDA . { Ver descripcion PID)S

3 n S 1MPOSICION ¢ Ver descripcién PID ).
L kS U T CONF 1GURAGION ¢ Ver descripcion PID ).
. . PREAL IMENTACIUN { Ver dAescripeidén PID ).

RZIN Factor de proporeion para . la - retevencia o
i “rremota. : AR
Tevinino - de compensacion para l1a referencias
vemota. : 3 : LR L
s Namerosde la ranwra superior de-la cas:ada.,‘
S Tipo de ‘relacién para la referencia’ remota.
: AJU STERMTC.

Direccidn y valor adel punto de aauste remuto.
‘Esta iwformacidn estd expresadais cun el

,,sxquxente formato:
Direccion = valor
‘Valor “de-retroajuste producidu. F

Modo- de operacidn: ( Ver descripcion
Constante Proporcional. R
“Constante de Inteuyracidn.
“Censtante de derivacion
Punto de Ajuste Local.
Compensacion para enliada Lenn.”
iConstante de Prealimentacion.
Akvir / Cerrar. v :
Limite alto en vartakle de eobrada,
Limite bajyo en variable de entrada.

Limite alto en variakle de-dalida.

Limite kajo en variakle de-salida.

Valor deseado. ; : g’
VAR DE PROCESO =~ G Versdescripcléin PIDSY e ot
SALIDA ¢ Ver descrapcioniPIDDY.
IMPOSICION ¢ Ver dpscripcion PID ).
COMIE GG TN CMer e icrpeadn LD b,
PREALTMENTAC 0N Ve sdescaprada PLDOY
Constante de projorcién de la banda.
Punto Je Activacion de la banda.

Modo -de operacidn: ¢ Ver descrxpcxan PID ).
‘Gonstante de propoveidn dela entradal
‘Constante de. polarizacion de ta entrada
CABVIE / cCevrar. o
iLimite alto ewn variable de entrad35
“ilimite. baio en variakle de entrada

de_la:

icionamiento. Interta




PR TNV TR R e R Totlin enim Eega

KLAS "Limite alto enivariakle 4o §alita.

DALBG T S i te bad o el vartable des balidds : s
DM A b Cdeserado AR TR TEE
TUVARTDE ! PRUCESY Ve descrapeisn P1D)Y e i
- SALIDA . C.Vers descrapzion” PIDY :
SLUUIMPOS TCLON ¢ Ver descraptidan:PID ;g
CLlNFIC-URAClDN ( Ver descripcidn. PID. ). :

: PlD BATCH:

Modo- de..operacion: { Ver descripcion PID >.~
Constante Proporcional.
Constante. de Integracion.
CConstante de derivacidén
T Punbo de Agusle Local, -
Compensacidon para entrada cero.
~Constante de Prealimentacion..
Ahvir S Cocrar., - 2
Limite alto en varirwbile de wnlfada,, @ o
Limite bajo en vaorable de enlrada,’
Limite alto en variahle de salida.-
‘Limite bajo en variahle de salida.’
Valor deseado. T
Reset remoto.
- Valowr 1nicial, . - P
VAR DE PROCESO ¢ Ver descripcion PID ).
SALIDA ¢ Ver descripcidn PID)Y .
TMFOSICTION descripecidn PID- 2.
CONF TGURACION 1 descripoion PIDSYL
PREAL IMENTACL1ON ¢ Ver descripcidn PID ).
FES FALIAC TLIN : i
bireccion,: bit vy valor. de. . la< var able:d
restauracion.. Esta informacidn estd expres d
con el siguiente tarmatos
DiveccTon s Il w valor

-~
< <
LR
=3

; FLUJO DE HASAI

‘!'Tl\

e Lan Lo 2l
abso.{uta. 5

S lana i n'n.

chfer-em:ial :
con e Lsiagn Fovimalos
Dl\*cccidn 3= vulor

Dxreccxan y valoyr
absoluta. Esta infoymacy
el siguiente tormato: o

B Dlret:(:lén t=ivalor
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TENPERATURA,

: lreccxon ye vald
tor de entrada. !

consLante: des ‘Et.zilmuill‘(;“ll

'c,u acton,

e @ varTak e U de Tentrada,
esada’icors el

irpccion wovalor
Estai anlornacdy
,siquiente formato

PRODUCTO

¢

ver ‘descripeion SUMA L
nstarte g el e ada
; Lunstante cde
Lecuacion.
Constante: :-de
multiplicacidny

AR DL ENTIRADA .
D1FEeEE By S B EE Sy e valor:
centrada. £5ta 1ntormacion
el siguiente Farmato: i

Diveccidn. s kit = valowr

Al DE SALIDA i
Direccion, bit y valor de
salida. Esta informacion estd’ ’expresa a.
el ‘siguiente formato: .

5 Divectatne ¢ b s valing
1ipn de Alarma.

Valor digital deseado.
Valor ‘de Emergencia.

Funéibramientn de la:intertaz
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'-PeseE

RSTRE
KESTAURACION

ipo de actlvdcxa
Sinerementol :
LiviiValew lnlcial de
ESTAURACIUN

AR D ENfFADA
Sl ni ko ver descrlpc:ﬂn E .
TP Tipo. de activaci ] :

MRO S T empo s

RESTAURACION
h { VFP descr)pcldn PID

FUNCION LOGICA:

,ENTPADA ,_( ver: dus:ripclbn de

atraso.
el banly,
Constante ‘de  escalaniento paraatraso.”
creonstante de escalamienlo: para. adelanto.
Cnnstaute de'corvecxén de rnmpenuacxdn.

Dxreccnon y valor de:la variable - de ehthaﬂé.
taoinfarmanion estd u"presada cancel
xquxente formatos X :

Dirgccion
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ACTUADORY

DE: ENTRADA i : :
L ven descrlpcién ESTACIUN DIGITAL ){
ustante de'tiemyo.ga S a
h

TP
L SALIDA

e Aduste Locally

digital deseada. :
de Emerqencia.
\emoto.

I 'JI'I\(‘llIN l)l(’-lT/\l

§ tlnscr’ﬂ-r i

: ~Valnw de hmerqenCJA. [ : <
ChGrablerto ) Limite vartahle de salida-abrips
(capierto ) Salida variable de salida abpir.

¢ eprrado ) Limite variable de salida cerrar,
¢reerrade ) Salida variakle de salida cevrar.
“tiempo. : Lo .
Ttipp de restablecimiento
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‘5.1 da.

ﬁansiédor‘ _Cavisols

i Elvmanedado
dos i grupos; de rutxnas
:alxda

que ‘redlizan Las” runcione
eglstro Yy Laord:nacxdn. : ¢

El ruut;lea de Vla cunsola eata -!i\)idn

YA Geccidn de Recepcion.
= Gecgion de Tyansmision.

‘La“Seccidn. de Recepcidn comprende la: “capturaide “caracteresy las

facilidades de . edicién, la realizacién dei:eco ~en pantallayilan. =
“interpretaciéon de 1los - comandos internos .y . el despliegue Y
establecimiento de' la Takla de Configuracidn de Pantalla.

',La Seccion de . Transmisién cuenta con una t«ibliobeca* “de rufi‘na}
“que " monitorean la base de datos. Se encarga . de-desplagar
cperiddicamente cualquiera de .las tablas .contenidas. = enzilaz:
~hiblioteca, siempre que el usuario asi lo- especifiques Tambien™!
monitorea la banderas de error del sistema. y mantieve actual:zada e
la 'fecha y la hal*a desplegadas en la pantalla. : ;

Si2. Modulos Constitutivos — Fecepcion

S Enla‘Seccidn de Recepcidén se hace el eco de laos .datos tecleados
~por.- el rusuarip. Se  cuenta. con las sigustentes . tacilidades’de’
'ediciou. - Esta seccidn, como ya se dijo, tiene por-oebjetao recibir:
datos del teclado,  almacenarios en un buffer.y dxs:rxmxnar 51 8@
trata de,cpmandu e hno.

TAtraves de esta. rutina se-establece la “activacion de.’
-7 Ya' actualizacion en 1a  Tabla de . Configuracion desla:;.w;
siiPantalla tEl porograma fria los valores establecidos’ con - W

anterioridad -y llama a- la rubina  "eco"! ique "los vl
desplegara. A continuacidn. espera losi o caracteres’ ool
validos para.  continware 4, N, CR, o . "“W', en £aso G

wocontrario desplegard ur mensaie de erTor’y. mantendva el R
valor por-omisidn. .

TFijael ‘dato . esthlecido:con auter:oridad o el valu
"dqfaulb, acepta.’los caracteres numéricos: queiel usuar-iu
sxteclen.y:verifica que’ el datp este - :nmprend:do dentro
ide l:ierco' rango, . en. caso contrario - se desplegardun
mensaje- de Lewrpr Yy e mantendrd el valor i defadlt,
Durante la . edicitn deiestd . dato - pueide gmp Garse 1a
te:l espacln hacla atraa. ) 7 DI :
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Conz.el ,nffsef dedesplegadn s recibiido;como. parametro,
esta' Futinas. posiclona i el carsor en oo la ventana
“igorrespondiente’y despliegarla caratula de la ‘Takla . de
Conflguracxon do Pantalla. .

:nni_hul'

Lueqo e habex s1dos tniciada por- el osistema operativo,
-esta tarea llama' a -ta’ ratina, “de” inicilalizacion
i SRSy entra en wn cicle permanente en . donde : 1lama
Valas rutinas: editer o anter.  Mismos. gue se ‘encargan
Cde entrar e interpretar la inrormacion respectivamente.
A7 traves de  esta rutina se llama -al depurador del
sistema al enconbrarse - “‘activa la bandera
.correpondiente.

Formatea la cadena  de cavacteres yvesibida ‘e introduce
una.secuencia de caracteves..de control. paracactivar. el
“video inverso de la posictdn del cursoy.ilos pardmetros
Secibidos Planea”  yT "culuamna” peigi Lend Ddewp lagaila
Coadena-en cuestion - en-cualguler posicidndentro-ide~lav

wantalla, 7 : so -

editor:’ ; G e
SR L Editor es la rutina gque permite ‘la.entrada:de
“tiraves o del teclado y . que.: ademds. . proporciona
facylidades de edicién, o
Acepta los siguientes caracteres:
A-12,a~-z; "A, "C,7"D,
"G, "W, "Z, EGC, ‘', 047,
(AR I Yer, v, A0 hurh
SHvoporciona 1os comandos e edtcidie
Espacio hacia atras,
Aumento de linea - retorno de car
supresion de caracter,
recuerda bufterv anbes ro,
recuerda buttrer siguitente,
Sewrsora la dzquierda,
cursor a la derecha,
origen,
tinal,
cancelacion ~ llama al depurador),
almacena caracter ( crea buffer:)

erroresi 7

s vecibke  como ~pardmetro el codigo :nrre;pondxante- A%
mensaje de. -evror oy desplieya diche “mensaje. ren:lal
‘Seccidi de Mensajes de Ervor. .o en: Ia geqciOn’de Alarma.:

Comando  Procesado. Satxsfa:to
Comande Invalideo: o

Ervror en-Ejecucion . :
Niameyvo de Panamobnoa‘lan
Sokran. Parametyu;, selygnar

i e

Ar ui¥ectﬁna diel i
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Limite Fuera de Pauga. -
Cictoide ArtUnll-JClON Fuera dc Eango(l ‘50“),
Identificador: de Tabla: Incovrect NI

ldentificador:Ivicarrécta. ( SI7~ NO )

CRIT,
. SOFT.
S OHARD
sEiTablat Dcupada
“ gemaforo Blogueade
ciTaklaInvalida
Tabla No Existente
CsDoble Accesa : b
“7. Campo Especificado Incorvecto o N Exlstente
L . Marca de Tieampo: Fold-anmcaa Bhozaim
Sl A CONTRAL lelhlBLlIDll U.A.C bx\ietec i
sy e
‘22 ' Algoratmn No detinido . : sl
23 Consulta:C \comando>,<ub1ca:1an> Lpa
. &valor»
Modifica : M takla tipo #ranur
parametyo dato
Tarea No Existevte
(dispovikle)
(dispownible)
¢disponible) -
(dlspon:ble)
P (orraserrp e it
Mo "7 (korraevior hardware):
§ (borra Err I softwa|e

i
Codign de. Evrowv lhﬁuleLlﬁ,Dan

RuLtna aenv|al e tijal ol Cobfrets de du plﬂquQ y
:Qordxna la presentacion.y establecimiento de la Tabla'
de Configuracion de Pantalla. También. verifica sila

itabla a desplegar requiere una sola ventaua 0 mo.

StAlvger editado un dato en el “campo de identificacion
sdecla takla® de la Takla de Configuracidén de Pantalla,
cesta . rutina  dinvestiga s1 se  trata de una tabla del
~sistema.  Si el datae ro es reconocido, -desplegarvd un
mensadje-de error_ y fijard el uitimo . dato establecido o
“el valor default. Esta rutina -es  comdn  para. . el
establecimiento de los identificadores . de::las “dos.:

ventanas.

de. haber
oy o

Esta rutina  se . ejecuta. una solaive
6o we i adda LV v de |Pl“p(l““
stitaeializacign delas estrucbus

lueqo

LAV tec b




‘editado por el ‘usuario y lee el prxme 8
S\ se trata de: . L

~Llama a Ta rutina "l1acon parvaa;{ﬁa_4
intaxis del puffev recikida, i
“Llama’ a~la rutina.de limpieza: de pantalla,
sdespliega mensaje de Control: sttribuid' y
Cprompt.

illama. asla vrutina "tiempoe!  para ﬂla
.xivy. la‘hora del sistema. AR
~:Llama ‘@ la rutina "gen" pa
' Takla de: Configuracidn de Pantalla.

tinafquepermite latespec1ficacion e lo
dldgado para - rualqguier Eahlaceurepds

‘comando -que es  introducido  atraves
‘dehe S terer el Formato adgcuado par
realices havalidaciént de Tsvntan
a el hqffer validado al Loo\dxnad

Elibutter: recibido por esla Srutinales verif;:ado 2
cada.uUno de sus cavackeres 'y posterionmenter
lstema operativo. - .pari que. esk
¢l~lm lmimnlo Ao TUa Feeha oy

Aécésal'Ala’arreqlo de estrurtuhas;f
Configuracian . de Pantalla y depplxega
queahizise.encuentras.. . : :

Dgfplieqa un | bakfer des T2V
actewdlo por Lo lguier, s oy

ModuTos Constitutivos —Transmision

: rﬁ Lxdn principal es desplegar: la 1nfurmaé1&n
base de datos del sistema . )

V_Iid;j' én

~La tarea de Transmis1dn-es activada una.solaivez y estara actlva‘v
yermauentemente. Durante . su- ejecucidn, como ya:‘se “dijo, sew
vinicializanilas variables, se leen lns veqistros de? . la Takla de’t
ldentificadores 'y se elettia el déesplivgue e la Yabla sulacttqdaf

enVéntana ' 1 y/o  Ventana 2, ~¢ppwnﬂinndn e |nsi
actuales. . -

*«Arq&;teﬁtuﬁa'delllnte t




CAPITULO!

evaTa~“Tabla e  Addipiisicadia, ¢ S :
Dnspl:nqa el contenido de las’ “lTablas " de -adquisicioéin”
despuds de haker obtenido las direcciones 'y tamalos de
as tablas de ‘cada urio de los plocesadores.'~ SRR

Desplxeqa los apuntadones de quunslc:én., i
Despliega. los apuntadores de adgdisiciénien formato

hexadecimal -« luego de haker conseguido Tos apuntadores
':urrespundxentes. e B R

Lxmpla la pantalla. : .

‘A-traves de esta rulina se invoca una’, utller
‘Jque cuentarn las termivales tipo VT-100 o las. secuen:ias
"ANSI de las computadoras personales: :uandu se utili“an
cumo terminales,

Tarea de Transmision. R
“Tarea arrancada por el sistema operativo-
activa indeftividamente y vue realiza la -
rutinas. que despliegan las tablas  de la base de’datos
cada vez gue. se cumple el cicle de ‘actualizacién: fijado :
spor. el usuario. Tambieéw mantiene actualizada la fecha Yo
la hora .en la pantalla. e el :

'Postc:ona el cursor. - v T 8
S Rutina de  uwso general gque posiciona el cursor-en’la
“linea y columna recikidos como parametros.

despalmi Despliega la Palakra de Alarma y Modo, RIS g
Csi U pytina atilizada por el pragrama “ranaras” oy osu funcidn
en e e aler b tar el procehimienlo e a T desp legars
“’Palabra de Alarma y Modo en tormato hinario. S

)

desp_conf: Despliega la palakra de Contfiguracidn. . S
Sigutina-utilizada por el programa "ranuras" yosuifuncién
“es la’ de  abreviar el procedimiento para despleqar l

Palabkra de Contiguracién en Formato blnnllD.

~de§ﬁ_indl Despiiega Indicador de Servicio. ‘ N
E VT Rtiva utilizada por el programa "ranuras” v osu o funcie
es.la. “de.. .abreviar el procodimiento pava . desplegan

FlRdicador de Servicio. en formabto binario T

v desp_mems Déaplnnqa Memoria. L
. ‘Despliega 1a cona e memoria especificada

‘weuario .y despliega ¢l contenido de’ ésta e

hexadecimal y en ASCLI. : T

dssp stckl Desplxega Stack.
St iDespliega . el Arvea de 1
poriel usuarie y la despliegaser




Esta’ rutlna presenta en la:pantdlla los: apun adorei da o
1a e!tructura de control de la base de datn i

glplieqa | :
Despliega: el butfer que.emplea
almacenar “los b mensales. gue
envxado. R o

Despl:ega el encahe‘adn de la Janla:de
‘Despliega &l Cestadoy el mumera’
-indicadoy de servx:xo yilajsalida“cale
ide ranuras. :

ln:cxalx.a registros .y vav:ables de la
< Cuapdo esta rutina es llamada

los . registros y arreqlos globalesﬂfd
Transmxsion. .

!nx:ialx‘a 1a Tabla:de ‘Rétulos.”
/Inxuxall*a la Ltabla que contiene las
; fespuesta a peticidn de tabla‘
Htatus del alfgor:itma, 3
“.Btatus del algoritmo ¢ abvevxado s
Tipo de variable,
Modo de Uperacion,
Nombre del algoritmo,
Estado de Relfisloy,
“Tipe de Tarieta relfislog,
Tipo de variable velfislog, [
Estado de la Tahla tipo de taractas

Desbliega la Takla de Pavo de Emérgén:ia.
PDespliega las irdicadores de Emergoncial

eanltiflespliega la Tawla de Betaniclonide’ tntradas
Analdgicas. MR e
sUpteniene . la divecocion yo el tamadd
veritica “las limites  de desplejgado
seccidn solicitada. . 3

,pduf cdqu Despliega la Takla ﬁe Defini

: Digitales. E
‘Obteviene. _la ﬁdxreccmén.
verifica, los limites
*se::iou salicitada.




WSS HG BRE ...
Sam o U8 BBUIBTECK =

OGbteniene la diveccion vy tamadio de la tabla,
veritica los 1limites de desplegddo y degpliega la-
seccidn solicitada.

pdef sdxgt Despliega la Tabla de befimicion de Salidas

‘Digitales. T
Opteniene | la diceccaon y el tamaho de A& tablayl i
verifica los limites de desplegado vy @ despliegaila.l:
seccidn solicitada. : “

“pprintfiiiDesplieque de depuracion. BN
: ‘pespliega una cadena  de caracteres en la " ventanadel:l
usuarin (venglones 2 y 25 ). Esta.rutinalespera.trés
parametros: linea, columna y huffer de.los cuales el
Tpelmero andica gue se o nbilisardoels cenglon 22 u ey
shgual a 0 6 23 si oes distinto de 0. La columna puede
;tener valoves entre 0 -y 79 es decav-lo largo dela
‘pantalla. Por #ltimo el kuter contieve lo gque-se desea
“despledar, . )

ranuras:’ Despliega la Tabla de Manurac. .
PEEEAEA Despliega. en la pantalla la ranura selec:iunada de la
»Tabla.. de Ranuras. Contiene “‘las ustructuras <deslos
iR e sxqutentes algoritmoss : :
: Duauny -
TR,
Pid Razén,
Pid Vanda,
Estacion Ana10q1ca Manual / Automat::
Fid Batch,
Flujo. de Masa,
Selectaor,
Sumador
Multiplicador,
divisor, : "
B Faaleady g bal Muaeay)
Cartadoy de Lventas,
Funcion «p I'|nuu~n,
Fuscran Loygreay
Gene Aoy be bane i ene
Compensador Adelarito =
seleclon Allo s+ L
» i . ACEMAdD Y
' : T T ey - O,
i G Valvata Hdvanlie

~Dﬂﬁvll9qﬂ la lnlurmavldn
CompensadO\ A




CUCAPITULD 5.

Valida. el
posteriormente
encuentra esta

informac{bn.

andas Despliega
: Pid Banda.: :

1 f‘ rma
Evcmto"

Desy liega ta INEOTINAE L0 0sbe 1 ada
-Estacxdn Analoqxca Mauual/hutamaticn

‘»Desglieqa 1aA 1nfo|mariﬁn :ﬁﬁﬂcladd
Estacién Digita Hanual/Autumatxco

,rdn_tijm; Désplieqa‘ la »nnrurmacxén 'asoc:ada
I ! Flujo. de“Masa. St i

Degpl iég‘a ‘Ia inf‘nhna:jm“

ran_tlogs:
St uncion.Logicas

: Dhsﬁliéga “la ¥inforhaqim
Funelion-Tiempo. .

Desplicga - la fnfﬁfmaﬁiﬂn

beneradur de




CAPITULD S

Liran vhdrl Despl:ega la( informacidn asociada a T un algoeritmo-
: Va1vu1a deraulxca. S A S

‘Dgspljeg3~léhTabla Relfisloq. e : :
‘Permite ‘seleccionar  cualquier seccion” de la’ Tabla
‘Relacaon fisica - Légica. Como parametvo vecibe, entre
;otros, un indicador de la takla a desplegars. o
S Comunicaciones - Centinela vy Coutrnladuras, g
Salidas Digitales, :
Entradas Digitales,
Salidas Araleégicas,
Entradas Analogicas.

rééédqt “Despliega la Tabla de Fegistros e Adquxsxzxon.
T ‘Desplieya los registros de Adgquisicidng’ umpleados por
las rutinas gue llevan el miemo nombre. .

eloj:

Desplxeua la Fecha y la Hora.
Oktiere la techa y la hora ploporcxanada porMTOS :y: 1as
desplieqa en el campo de recha - hora:de la,panyal}a

ires_coor: Despliega la Fespuesta del Coordinador. R B T
g B Despliega y movitorea continuamente el -hufter: con-la
respuesta  del coordinador cuando este ! vespondeil
‘comarcdo de consulta. ' :

rscc;mfl‘, Desplieqga la Takla Secuenciacidn de Fanuras..
: Despliega para cada Parco la. informacién contenlda e
la Tapla de Secuenciacion de kanuras.

i'secrnt Despliega la Tabla de Secuenciacién de kanura;.:
. Despliega pavra cualro  mdcos ¢! contenido de
de Secuenciacidn de Kanuras, : :

abdefi: Pespliega la Tabla de Definicidn de Ranuras;
: Despliega los nameros de ranuras conflijguradas
Simarco. s i

. Despliega la Jakbla de Tareas Activas..
oo Desyp lyega | la v ovimac an de l‘a,, :
“identificacion de tareas. wl R

-Despliega;la Takla de Evrorves. . @iz o :

s Pespliega el contenids de”la ™ estructuras
doide” "se  vegistran 10s erreres det@ctados ijor otras

Vtareas. - TR RS E ) B

'Des)'-lleqa\ 1a Tabla Tipo de Tarjetas.
Lee- el contenide ‘de lav vayiakle publlLd '“th
sdespliega el contenido deesta empleando rotulus var
el estado operacloval 'y tipe-de tarjeta.

ol Desp biege-ba Talila Ao Ve a1 M i s,

CaelCintertaz k-

Arﬁuit ctur




CAPITULD S

‘Rutina _comﬂn para “desplegar  cualquiera ‘de las:tres
-secciongs. «de ' la .- tabla. Al ivicio _de st ejecucion:
Cobtienelas) direcciones  y tamafos: ‘para; las ' itres”
“secciones, . posterievmente- almacena “en un Carreqglon
temporal. - la ‘informacién solicitada y i timalmentes
desplxega el contenido de la taklia. S

,Despl:eqa los apuntadores a la Tabla de Var:ables.
Despliega los apuntadores a las tablas ' de Var:ables o
Bnalagicas, Variakles Digitales y Paro de Emergencia. e

- var_ap

PEsptiegal la fakla e Vay talsles @ muesbirear. w P
SDesplleya el conlennilo de la variable puabllica.
Svaromues® utiliczada jan Las snbiean e MAlgua glEadn.

“Despliega la fabla de Variables Digilales. :
o Futina coman para desplegar cualquieva  de S las- tres.
Jifsecciones. de - la- takla. Al dnicio - de . su ejecucidn
obtiene las direcciones 'y tamafos ‘para Yas o tres:
SPCCiDNEes, posteriormente  aimacena en un - arreglo o
temporal 1a inftormacidn splicitada y fivalmente X
despliega el contenido de la takla. ) S
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Lo lusioes

'.Ei'desarruilo y crecimiento tanto en materia teciolégica como de

; »;nptlmlzar grincrementar la produccion de bienes de. consumo por un
1:7 ladu y garuntx*ar la produccién de satistactores por el obro.

_Esﬁe,chmpromxso ha. vewido ‘a revelucionar las tecnicas - de
LeiosEhrodacéion er una Sforma tal,y: quet artaalmenle - es’ necesariv valerse
¥ oAl et o que paedan o g by Lo s Tus e tmen Nost U de
spreduccién, . de una forma segudra v ecenémica.

: Sosirepeesentan ouna buenazalternaliva Faloda ] solncin de ‘estos |
i problemas,y <enta.  medida LR sredonan inialio s qradosde

o ,:V‘CBhflahllldad yiademas -de’ ques sesada

tania-clalguier condicion:
PFrOCES0 i i s 7 = 2l E $

E!'snsfema de‘control distribuido tue concebido para

necesidades’ de control en  la’ industraa nacional, El. dise o‘y

Vealvsacidn fusvon ploctuados. on P fou et Ueen gy py MEN LAY .

Este “sistema presenta. varias venbajas con. vespecto’ & otros

A T <rslstemas - similares. Evtie -otras ©la ‘estakilidad, tiempo . de
H e e muestreo, adaptahilidad, mantenimiento. e "instrucciones  en-

poed Joespanol.

Bi bien es cierto yue se - tiene una dependencia - tecnolégica muy
fuerte, tambiien lo es. el hecho dAe qgue se tienen  recursaes para

Actuaimente,: este sistema se  encnentra en.c uwna fasede
T hpbimlzas Ltn, e da gne se le alanrins blras Pacy bidades o oyoue
imejorvardn. las ya’euistentes, con el fiw -demantenerlo competitive

eri el mercado internacional. T R A

poblacién, . -ha ‘obiigado a tomar . ciertas edidas terndientes a’

‘De - esta ' forma, es evidente que’ 105" “sistemas “de 'control ©

semprender y comeinir st busamenbe i gn e Lo Tde ssbacnaturalezal
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04-11-88 13115130 cons_ra.L

Sun 09-04-88 2051231t cons_rx
] l“il!IlIltlll“llllllll"lll“"llllullllll"ll"“llllll'lllll‘llllll )
2 Ultiea Medrticacion.tr 1= d‘Bﬂ lxlS pas
3 l‘ I, Kaibre de Procedinienta, K
4. cons_rx.c ~ Coordinader de la captm de dam el Hanumr
$ ‘ “de Consola, R
[ ' :
7 l 2. hrn i Llanada, B

g ; coms _ex()

9o i

108 (3N Dumpmn mmnal.
o . Tarea areancada por ¢l sistesd operalivo que
- peesanece activa indefinidasente vy que controla
¢ ciclo dr 1a aceptacion de tmchm e el cispe
“de captura’de conandos.”

Teoria de; Oplrmnn. .

uego de haber side iniciada, vsta tarea llama il
Srubina inicrx y entra en un ciclo peraanente en
-donde Llama a lay rubinass “editor o inter: Nismas

acion respectivimente. A traves de esta rutina se

2 :lm correspondiente,

= que s encarqaran de entrar £-interpretar:la infor--.:

S hama-al depuradar del ststesa al encontrarse a:hva

Lhg

of 3.

T 1-9%




0411681315156 82

: Sun 09-04-88 20112111 of 3

S0

[de Banderas dr Evrntl dlda ll
21 smm.nm dsts) o
Ef| Syhts)l

it 000 bt a1

longbuf s sizeaf (butfer);
-edibar(sbutfer,dlongbut-)y
3F Corentl d d= ACTIVO ) ©
inter{ bufter, longbut )
else i (crent] d == ACTIV )
T aont_be( 0x04 )y - /4 restablece bit dH /.
10 Preba y Asigna ) Sesatoro- 1/ :
18 15F(stlag dsts} 0y B
TSF(SHF_FTLL (dsts )4 .
“aont_bs{ 0x04-)4 Coletijabit e

crentl d=0g

aent_br{ 0404 )i n mhblm bit dH W S
Bloquea 1a Tarea hasta que se cuaplan Jas Banderas dp Ivm!o dadas ll
SV NEFCRyp,grp,flags dsts) 873

" MEFCTIPOY EFLG_CONS , EFNN_CONS, dsts)}

sont _bs( 0x04. ); I8 Fija bit 44 9/

n nmhhn bt dB. 1/

Y debuger M
1] SlRl(turd oHask pras privyplyp2, lm) II-
SSIRTCNTEND, 153, 0,70y 0, uts W
“nont_bs( 0x04 )l
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061188 18103114 editor.c

Sun-09-04-88 20115250

/llnllllllllillllllllllllllllll"ulllllllll"llllulllll"llll"ll""

Ultisa nmhnmu 412 11-4-88 6:03 "
l 1. Noabre de Procedisiente,” "
o ditorye s Cnn!rola la auvhunn i las nnmru teclrados,

1.2, fnrn de lln :

- oehar lbumn
“int. thongbuty
; hr( buflrr lnnglul )

S S. Dnmmon Funcionalic

S *EQitor® o5 1a rutina que se encargs de la aceptacion
e:los caracteres tecleados por el usvario que propor-

adosaediante esta rutina son analizados posterior=
ente por una rutina inteprete, .

. Editer acepta los nqulmm caracteres:
SN IR TN I PO I PR O i I
BS, U', Ky (R, “0, "8, W, T, €85G,

LR A R R L D

FIR EPRY AP VLN d!lll!. wan. -

Puplmona 1os comandos de adlcum
Espacio hacia atras
Ausento de lisea - 'Retorno de carre
Supresion de caracter
Recuerda butter anterior
Recuerda butfer siguiente
Cursor a b3 tzquierda
turser a 13 derecha
Origen

Final

Cancelacion

Aleacena caracter { crea bumr )

3. anuuﬁ. - :

"Ciona varias facilidades de edicion, Los butters gene-

fg. 1
ot 7

1:55




-8 18103304 editer,c
7 Sun 090408 2011550




Fg3
ooet 7
CUA-168

Ler bt 0:)x \o';
cr ap actuals 0;




041 88 13103114 editeric
“Sun 09-04-88 20115150 i

Py 4

1 yx.:r “but-:

: bongbul- = ap_| nnal-

Capt a0y .
Fap_hmal =2 0p
Cer bt (0] 2 Moy

oyl bulhr,tr uf llnnqlzuf )|

tvel_ntéeg e
t Caivel_ent ). 95y
Snivel it = 0y ¢
niyedogal = nivelenty
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041108 T3siE interic T b s s g

Eun09-04~6920126146 St R s SRR S e etk
8 [ - S R R b
1
2 { !
3 R
4 .
5
) 42 fom de llmh.
1 . char- bldg:
B D int -l leny
| S : inur(b lln)
W
R0 | SO S A D!unp:nn iunnnnil. -

<l Esta rubing ev 1lasada por 1a ruting teons LK T e
despury de haber vide editads slyun betiee, :
El-duffer recibido por “esta ruting s versficade

y.posteriormente enviado a lav rutinas correspan

"_dnnm dependiendo del comando especificade, .. B R ERN ! Ll

o h dl Opumnn.
g =Inter* recide ¢l comando tecieado por el usuario,
ansequida lee cada uno de los caracteres, §i se tra-
ta'del caracter:

€ = 1lana a la rutina Lacons pars validar
T2 lasintaxis del butfer recidide.
Sl Hlame @ @ cutina de Diaplerd de pantalle
. <~y despliega aensaiv de Sidetec y prospt,
M= llama a 13 sutina sod_bd para sedificar
la Base ¢e Datas,
= Alasa a 13 ruting pars fazar 1 techa
¥ 1a.hera de} sistead,
Ylana @ {a rutina gen para desplegar 1a
Tabla de Contiquracion de Pantalla,




- 04=11-88 13115142 intes.c : : SRR g2

SUn 09-04-89 20126345 inter S : of 4
: TR e R . g 56110
BT Cewtewn IRFLAGS errtlagsy T : : S ‘
5 static. - char Mtest(b0); ° . . e
BT RSN : : :
58 void
60 inter(d,en) .o
L1 char: - bl)}
o2 int eng
[} 3




.break;:
case 'S

eer: tlags.l (‘.i z 1|
. break;
case s’

err_tlags. 6 = 04

: break;

- break;
:ase et

BRI E
et 4
o 1S

. lhqs [H = 0; :

Lt mgi.lc PRTEN S

i break)

Cere_flags.(C = 0|'V







010 180310 Fediterac T e T
Sun 09-00:E 20119150 : R

. m}ra\l«l [FETIPRT) (nnl@ﬂ W
$anditaalida T la histade comando’ b




i O-14-88 20023130 ¢

"7 Sun 09-00-00 2013713

Cbinclude
uclude
aelude

binchude

45 Hinclude

b include

s Hnelude

R ) 2 #intlude

A9 70 Uinclude
.50 R

detine .

TR0

Manadata a8 rutinas que despliegan lag
tablas: de e base dt dam nda YED qQue se ﬂllpll
)

Ainiciar-la ejecucion de esta rutina, se imciali= =
an’ los' registras de la-Seceion de Transsision y- - =
ensequida se entra en un caclo indefinide e el que
cebe primera accion se solicita el acceso exclisive
- a2 Tabla de Confaquracion de Pantalla, s¢ registran
oy datas fijados por el usuario, se libera la Tabla | :
de.Contiguracion y finaloente se llama a la runna [ )
m.lugu! elmda. :

diticaciones,
OIIOUBB Cru:un 5

'rut:nt:.bf
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n Hlnmdnr tc Cnnuh. Tarea dl Sahdi
gisteos de Vintana ll
S eiele deactualiz

CNI -BASE. tent “basey
bt orgll(lcal hu)|

i ial izt ion dé Variables blobales - ol

~aonz 18 Rebing de Intcializacion, i
I Enicializacien de sensajes: y

g - 7% Rutina de Limpivza de pantalla, . ¢/
errores(20)3 0 . /0 Despliega Neasayf de Entrada, 1]

rrr‘nrr}(!ﬂ)j T Limpaae) canpo:de entrada (12
icl R :

1 PAUS[(H&.]!I\.I!I:)JI
PAUSE(. HSEC100, cic) }

sont_bs(-0x08°)¢
PAUSEL: NSECH, c1




L0148 20023130 " cans_taug

Pg.i3::
RET L
112164

t rv[ﬂ].ud 2ct :nmll vent[O].cm
choevi®loaa "= ct_cntptl) vent (01,245
et rv(01onec = ct_entptll.vent[0],secy
ctoev(01.Dinf = ot _catptilvent[0).)inty
_re[0).0sup = ct_entptilovent{0). )sup;
ct_rviG}.otfset = ct_catptii,vent(0].0ffset;

et rv(E)ocod. = ct_entptl) vent(d].cod;

et rvll)eae s ot _eatptlventll)iaag
ct_relldosec = ct_entptilovent(i).secy
ct_rvidlodint = ct_catptil,vent{il. hinly

et _ryli}.dsup = ot _entptll vent{i}.)supg
ci_ev(ll.otfset = n ntptilvent(1]. omm

et _entptlliin_can = 0; n mhblue cl lndmdor Ie [4

unura un Grupu de, Band:m de. Eventn
3 REF(grp, Flags,dsts) /4.
REFCEFLG CONS, EFNK_CONS, dsts|

uelta el Sni'm e
Rsf(slllq.lsli)
t
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IS,

‘ca" N

T case i1AB_0:

“case iTAB_PE:

“case 1TABRFLs

o case-iTAB A

Pg LR

*var_diglet_ev(id.oad,ct rvli)seeget rv[l] lxnl.ct I‘V[l] llup,

et )oettset)y . :

- break;

case 1TAB_DA: :

A (et rvli)oser == SEC ENI) .
odet_eanl(ct_rvl1].cod,ct rv[l]-su,cl rv[x] hnl
“iilsupyet_rvls)iotiset); .

else if. (ci_rvlid.sec 22 SEC SAL) 5
pdef_sani{et rvfi).cod et rv[l].m.d rvh] 1

Jdsupyet_rvla)oottuet g
‘break; v

1 f {ct_rvla).sec == SEC_ENT)
pdet _edigiet _rv(s).cod,ct rv[l)mc,:! rv[:) ]
Jdsupgct _rvla).otiset)y
else.if (ct rvlilosec == SIC_SALY:
plet_sdigict_rvlilcod,ct_rvliYosee, et
Jsupict_rvlilooffset); .
break;
case iTAB_(kD: ;
dsp_cbd { cnt_base,ed rvlil. hnl 143 N[l] sup;c!
olfset)y
breaky -
case (TABARD:
- dsp_apbd ( cnt base,ct_rviil, lin'.zl roli
ottset)y ,
break;
case 11AbKN:
ranuras{et _sviil, llnt.cl nlll.oﬂm)
breakj p
case 5(0_RAN: :
sec_en { et_rvlil. llnf.ﬂ rvhl 1sup
br‘ealq
case iSEC_KH:-
sec_ar {-ct_rvlidilinf et rle] lsup,c
(1141}
breakg
case iTARACT:

break-

paro (ct lv[x].n!lsn).
. ‘breakj
case iTAB_EFR: :
<eprar (et _rvlale llnf,ct rvh]
break; o

refilog ¢ ct rv({] Jinf
1S
L break;
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. Sun 09-04-89 20132¢32 “conk tx . g of . b
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0.5 - case. iRES (003
20 8 iores goor { et_relidooftset )y
(Y8 B - break)
A23°5; case 1TAB_NS:
PR B Conodtprint (ct_rvla) ol tset )l
o8 break; :

‘case. jDs_NEM:
S despaen ) b
g break|
casa ibis 7K
desp stek (et rvlll nm.
i break; :
iRAN M’Il S
nZap et rv[l] lmf.:t rv[l] lsup,:t rvii].mmh
~-breaky
ase iVRAP
it ap et rv[l] uHm )| L
break; : o
S8 iAD0 VAN :
et rv[ll hnl.cl rvll) llup.ct V(i
bruak’
‘ease 1A00_RDAY B S

gady (. ct_evlalidint,ct rv(l] lsup.ct "
break;’ .
ase iAD0 PTRy . - =
adgptriet rvIl) nmn N
break)” T
case (TIP _TARs

lb.rt rvll]'.lw )I L

tabdef ( ct_rv[i). hnl.c! rv[i] lw
“ breaky

ereares(n)y;
vorint{ ct_ensj;
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04-07-88 19120328 ranuras.c
Sun 09-04-84 20142124

1
,0‘ % numpmu Funcienal.
b Esta rutina despliega en la pantalia 1a ranura
seleccionada dp 1a Tabla de Ranuras, Contiene las
estructuras de los siguientes algoritmest

L hincede: *base cat.
include

' T T T D A T T

1o Nosbre de Procediaiento. -

[}

' i B

1 tanuras.c - Dupluqi la:Tabla de Ranum. S
i

'

2. forsa de I.lauh.
. int rany
1wt otfy
ranuras{ran,aft)

00 - duasy 11
0 - pid [H
02 - pid_razen 3
03 - prd_banda )

0 - estama 15
05 - pid_bateh 16
06 - f1jes i
01 - selector 1§
08 - sum 14

09 - producto W
10 - divisor

ria (u oymmn.

luur do.y 4

Tl idtah
Hinrlude -2 det bdat 1"
ninclude - tbase _dat.p

*retcots.h*

Odtiene da divecciom y n (innn du 1 hbh e
anuras, verifica que 137 tablano este-vacia, i 1
despliega el indacadar de servicio yla frecusncia ;-
de activacion, discrina el tipo de algoritao
spluqa la tabla

Uitiaa Hndmmlou n 4:4-89 ms [ ER

il s
cnt_evn
fea_tiemps
fen_log
gen_tunt
cap_adl_atr
selec_ab
act

on_ott
viv_hds

upnnaunu. :

A




04-07-68 19120128 canuras.c

Sun 09-04-88 20:42:2¢ : “ranuris
5 .
§7 extern  cadg -t as[]}
58 axtern cdg et mfls
5 extarn char ct_ats)
1] . '
! . .
(¥ -void
63 ranuras{ran,ott)
o4 int rang
L 4% int oft;
(I R | :

- int disflly
Cchar - ddirtab(3)y
“_unsigned bils}
TOGTRALG 0str adgy :
- CNT_BASE Sap_in_basey
.abt _argtb(dap_in base)joi:

T pg 2

S6=110

vprinth(ct atnsi, "Re(102,2d1102. 7
SC, 3yt yeand o ST
prietf{ ct_aens) )y

stroalg e (STRALO DdIrtab{0); -
Nt alg=) ind K1 .
desp md(b.m nmn

VESCy6,011428,
straly =) fre; m);

"vpnm(:k " J, 'mxoz Zd;m 240 ’

Vprintiict_senss;
1SC,dg0t 7.




L 04-01-88. 19320126 B IR [P0 S
Sun' 09-04-68 2014232 sUrangRas : N . cooetd
‘ e g TS

<= Aigariten Pid-Razon
S case MG_PIORAIDN:
S an rmn(m “alg,oit);
-breaki

Mgoritan.Pid Banda -
case AMG_PITBANDA:
tan_banda{str_alq,otf};
breakj

“Algeritan Estacion Analogica Wi

case ALG_EANA :
ran_tama{str alg.om; g

breakx Lo

Alurmu Fld hkh
> case M6 PIDBATCH:
soran_batchisit, ilq.nll);
: k




04-01-68 19120128 riilm‘.b

G 09-04-B0- 200471 Tanuley

- Algeritas funcion de fiupn e
cocane MO_IINTIINRO ¢

T ran_ftapelstr_alg,efi)y
biwale

Algeritao Funtion Logicd ==~we==

case MG_FINLOG ¢ :
ran_tiog(str_alg,eit)g
break)

Algoritao Generador de lunmnu

case ALG_GENF:
can_genfistr_alg eft)y
break;

Algeritan Comparador Adllan\u I/ Atml

case MG_(HP AN ¢
ran_sdat(str alg0ltyy
break;

Algoritao Selector A/
case MO_SELAB: el
ran_selab(str alq.m)l

:break) N S

quln Actuador
i cane AbACK, e
fan arb{ale alq.nllll
brvak|

- Algmtn OR/OFF --'
“ocase ALG_ON_OFF3°
Tran_onot H{ste ilq,m)l
.breaky

Mqlrlhn vaivula mdriulm
case ALG_VLV_HOR:

ran_vhdr(str_alq.unn‘.
break; -

rdefaults .
crerrores(22)y
break;.
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TABLA DE REGISTROB DE ADuUlSlClUN

Num Iac

QUO 12
oy 12
ooz 12
003 12
S 004 12
00s 42
0a6 12
007 12
003 12
oy 12
010 12
011 12
01212
013 12
014 12
-1 ff
[SVIVIRVIV]

VdC VAN - Num-Tac VdC VdN
O O OO 00 QUL D1d
QOO Q00 000 OO - 000 014
QU QoY Q00 GO QDO Cilg
000 00 OO0 ¥y DO
QOO GO0 Qo0 00 014
O DOg i Ao O1d
000 00O Q00 014
QO QOO 000 014
OO0 DOG Q14 o
DTN )
OO0 OO0 UGH al1d
GO 000 000 014
OO0 QOO Oud Q14
QOO Q00 DO 0Ly
Q00 . 000 QU0 O0la
fft 000 X [InTu i u s IS
QOG- Q00 QOO G0 . 000 014

Liemplo de Despliegue de fabl
y apuntadores de Adguisicion

SUCIUL~ 1967

L APUNTADUHES DE - ADMULS1C10N

AbFIFD ¢ e d000kono

DIR. CONT _ANA o1, uluucubuuuj :

DEK_CuNt _ANALLD

T_AMALE]

ONT_ANALT
i

DIR

oec

Zz-JuL-

07157

APUNTADUPLE A LA TABLA:DE VARIABLES TABLA DE- TAFLAS ACTIVHS Linea 3 0Q~122

Mpuntador

VARIABLES ANALGGJCAS'

Entrada

Salidal

Cal:ulada

: 447998cu
Sd7eySad
547eeudﬂ

‘VAhlAULLh DlhllﬂLLb

“Caléulada

aJ/EdeJ
A7 935
547elbc

NcC’

ate
Sole
oay

Nomr.n e Iaent LIALK lan
CIVEINT_COMS 012w &304 f80C
TSECM_MRRG 0ld e &324£30c
“SECN_RAN Ol 1o &i2deccc
EJEC_FAN 01 2 eildecco &324dcdc
AD 1dcsc e3zdddbe
COMUNLICH elddccec
CIRD ENA &324chile

PN T AN
CRLA_ALL

2dadac
SRS HENY
632dabe

”LUNJ
;DIAGNUSF

puntadoies

e Variakles

Uep

00
[ IY]
Q0
0
Q0
oo
10
o

0
[ln]

G

00




CONTRDL DE BASE DE DATDS.;

Btatus
Btatus

Libre’
Libre
Libre
Libre

Tak Op -

Libre
Libre
Libre
‘Libve

Libre.

Likre

"Apuntadores a la Base de Datns

»7¢

G

Fal Libre .’., )

Semf . -Usur: ;Tabla
146 VAR ANL
2. 18 VAR_DIG
I @ DEF.

4l @ DEF_DIGT
8718 RANURAS
117795, REL_FLG .
1293 CADG_PRO
13 24 ADG_PRY
14 "2d4 . ADU_PR2

PAS G2 ADRPRS
1& PAR_EMG

18

Ent, s.al'.;c.;l'

ANL 16

JTabk .Gp
Litre
s Likre
Libre

Libre
Libre

“Likre

Libre

JLibre

Libre
Likre

4 RD

Ejemplo - de desplxegue de Takla. Control

"]

etinicion

Thl

ANL -

D1G
DAN
LLG
RAN
RFL
APQ
APt
APz
APZ
I'PE

)

0./

de Basede-Dato

desplieque de Takla UPrlﬁlCIDn
de udlldﬂ“ Anatogicass ;

~St tus Gval bere

 5tatus Entrada

Sa7e98c
Sd7eR%hd
Sd7ebe3B
Sd7eocid
200026
SoddaTa
Soddza12
Shiddidaa
SCddl7az
SO 10da
SOAdd 1OR&

RC

0/

: ”2—JUL x-aen 07-55

APUNTADDPES A LA EASE DE DATGS.

Dir: $0da3632
Salida. Calculada-

Sd7e86d0
Sd7e7bcy -

Sd7e9540
Sa7e8528
Sd7e6c78
Sd7e6bic
#Ran:  Q

BT 2407

.-—JLIL—]")t:ﬂ 0715z

DEF. ENTRADAS ANALUGICAS.Lineas. Q0- u7 DEF. SALIDHS ANALUGICAh Lineat 0a-16
Status T UFis R_SN GCo Sn Aa =~ Status, Tipo~ Ub‘ Ind. S
Libre E 00000 00.00 Qo 00 O Libre 8 auas
En- Ser E 0Q70Z 00,90 UU 10 00 o0t 1 En Sey s 0OS00 [alelelu}
Er Sewv E 00703 00.%0 00,10 00 01 1 En. Ser o} 0000 Q000
En Sewx E QQ70C OO0 Q010 00 01 1 En Ser s QLSO QOO0
En Ser E Q0701 G0.90 00,10 00 01 1 En Ses s GOE00 [lels e}
En Ser E QO702 S0 00,10 00 GL En Ser 15 QOS00 G000
En Sev E 00703 1 G010 00 0f 1 £n Sev 2] DO
En Ser B OU2uu Goa0 g lg Qo ol L tn Sey &
LCsup LFCau LCint LPCin Lbasc LDdes En Sev 5
G000 0,000 G000 G000 O, 00 (O En Ser S
Oy 7000 0 1D 0, 100 Lo Suew RN
QL 700 U0l U, Log Bl Ber oL B QUOG
0700 0,000 0,100 En Ser. 89
Q. 700 U 600 G100 En Ser Bl
G700 0600 0100 £n Ser s QU503
G, 700 0,600 0,100 En Ser ] : ?
D700 0,600 Q100 0,310 n.;nu Likre ) ‘HUHUU UUUUP
Elemplo de ae Entradas Analngi;é




> < " 2z-JuL-19e7 07153

. DEF.. ENTRADAS :DIGITALES: Lxhea,noo-ma 7 DEFY SALLDAS DIGITALES.Linca 1 0u—ud
‘,Status Tlpo Ubica::nr: Ind S0 S gtatussTipp Ybicacion 1nd S ‘

,—ODCIC'“ ‘Likre s OOUA0O 00
EniSer =3 00418 Q0Q0

En Ber: . S 00415 OO0

En See S [CEPE] QU0

EN [elelalaln] 000Q

Libre

,1abla de Deflmcwn de L\-tnadas D:qxtales y:

de’ ‘.—nal:das Di

TABLA RELFISLUG Linea . 00216
var Pular-Cr-al Status’

z 0

;,0,' f L

[ SRR IR ] 0 Conect

(¢} (V] SNSRI ¢ 0. No_Err
R R QU - . [ O UNo B . 3,

Y O W (O] DU e UV

Q° 4 Gallyg Shg 0 f ()
Y] 4 . SalDg SDig o ¥ Qa0

0 Cd s Galby Gibiyg L t. ]

4] Ce EntDy Q it

0 c: Entbyg __ %] [

o < EntDyg.- - Y] [

[0 BN _LTBA_Y 1 ]

4] S SAn C SA_V 1 ]

Q S 5An_C SA_V 1 [

O & SAn_C SA_V 1 )

[ & BARLC SAV 0 :

Llemplo de desplx
Errus es.
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TABLA DE RANURAS & Fni s 00 TABLA° DE" RANURAS. i Rnk'

Btatus. Al Modo 1C SCai HisA HasM  Status.: AL 1C . 5Cal .
Er’ Ber 01 Automat 22 .0.5. 0.5 0.5 En Ger' 1§ 35 e "

INDS 0:0000003111050:0153 *F30,50 - INDS: 0:0000000001030:01351"

P KI D =13 PL KPA KLAE  “CTMPO - - VAR DE "ENTRADA .. SALIDA

S0.0 3.3 0.9 0.5 [V PR « Y] Cog . 250 0012000 0 200N Orioue:

' KLBE LKLASY KLES A-C . VDM SALIDA
F001 048, 0.2 0 008 011000

VAR DE ‘PROCESD - ) XNPGSICI(!(I
01200170 = 0,5 ‘)"'Lmul H Ol.l = c» -

“ALARMA® Y MODE Pr.EALmzNTAcmN '
ouwxmuu-owo: wucn umuul ‘0. o :

5 CCINF GURACXUN

OI—ND\I 1937 12:25

ENCTAC ION  DE-. l\l-\NLIM\B.,Llnea: OO=~10
n/Marco: 10 "Duraciont 23

SECLIENGIAC 1N DE. RANLIRAB. ¢ irieas- 0B 10,
Ranuras-Totales: 40 Duracion Total:112 Marco: L O K

HOOBE RN AL SE Rn CALTSE Pl AL SERR AL B S Sal e ) D ATqori bmo CRID

O CES 0 CUES 0 LES, 0 TES YL @ En - Ser 4-Pid ¢ L
1 .ES “13ES 113 ES 1 IF ES 1 13 1 En_ Ser 1 1 Actuador (18)
2UESTE T E EY S 2 ESR 2w ESUU 2iContug AP (SR 9]
FUEST 3 4ES 3 4 ES 3 4. ES 30T 3 En Ser 1: Actuwador: (18)
4 LES 4UIS ES d 1S ES 41% ES. 1S d Contiyg d4- Pid .1
S ES 920 ES S 20 ES 5 20-E8 S0 S En-Ser U PidRazon G2y
& ES. 6 14 €S .6 14 ES -6 14 £S5 6 14 & En-Ser: 1. Actuador (18)
7 .ES..7. 3 ES 7 3 ES .7 .3 ES 7 .3 .7 En Ser 4 PidBanda (3)
g- 8 @ 2 ES 9 2 ES 9 B EH 3 @ & En-Ser S Actuador (18)
9 ES:. 7 &ES 9.6 ES % & ES %9 e 9 En Ser Lo PidEateh’ ¢ 8)!

[EATHORN - (N

Fakla. de
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STACK. " TAREA 10 Cons_Rx

- Direccion [0 4z 3 4.5 &..7 IR AE«

7d0t 48 13 24 12 G4 00 O dal ff FF FF 0T
7e0r 02 1a 00 ff £ 03 62 19 Ga 02 Ok 0O
70102 ‘ta ff ft ff (1 0a 00 ff 05 2k Oe 2
8OO tf 28 ff ff 39 £f Se ff Ft fF FF fF
B108 FFFEHF FF FF FE FF FF £F FEFF
G203 tt FE AF tF fE fF fF FF . Ff £f FF
B3OL. HF FF fEtE tF FF FE LE tE Ht tF
8d0s ft.tf £F £f tf £Ff fr tFf £f ff fF

¥ FEOFE EF FE FE FF FE FEOFF FE
FOEE FEFF RECRELFL R L FE
FtOtF tE FE HE FF FE HF EF FF
FEOFE FFOFF FE FEOFE FF FFOFT
FECFEEEIFF FF FF FF FF FFIFF
LA P 0 L i o O i O
BhOt Ff FEFF EF £F FF EF FF EFHEFF

OO0
TR
QO
00
s

R E.jEl‘ﬂplQidE» despliegue: del *Stack paral dra Tareas.

P D S R 2RSIUL-1987° 07149

VAR TABLES ANALOGICAS.Linea : 00=16 VARIAELES AMALOGICAS.Linea i -00-16&
Status Tipo- . V_NOR IAXC - v_UI lND .5 gtatus Tipo V_NOR LA4G . VUL IND_G

EnSer ©5 L =5.,00007 0000 0.00 En Sev E 1,00 @003

En Sow: B 000000 0000 Fuera - L QOO0

En Ser 8 QL0000 QOO0 . Q00 Fuera E 0. uu \.n_»uu

-En Bewr '8 Q0000 QOO0 D 00 Fuera E DCep Prd

-En.Ser B G000 - QOO0 Fuera E 0wl

En Ser B QOOG Fuera £ DLy g

En Ser B GO Fuera [ 001z Qoo

En Ser 'S QOO Fuera 3 D012 000 D000

En Ser -8 Qo0 Fuera E 0012 0.00 0000

En Ser 8§ LOGO Fuera [ DO1Z Q.00 D00

En. Sewr. . 8 0 Fuera L [ P e
Ev'Ser 6 Fruera 3 DS 9

En Ser -8 Fuera (4 QO12 QOG0

En Ser § Fuera [ oLz 0O00
En Ser ' § Fuera E o1z 0000

En Sor § 0 0L.0000  QOGao Fuera E QUi

QOO - -

Eijemplo:. de despliegue: de Takla de Variahles Anuloqlcas de Sal;da
y.Tabla de Varxables Analoqicas de Entrada 5l B
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VARIABLES DIGITALES. Linea & ©=20 . VARIADLEB DXGITALES L:nea 00— an
Status Tipo Valor “Ind.C. Ind.5" tatus Txpu Valow: »Ind.Go Ind 8

Er: Bey - f ‘UUUH SEHQOS 3 - thfh
En Ser  E Fe + . N : EYKIRTNIN]
‘En Ber
En 'Ser
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